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ОПИС ДИСЦИПЛІНИ 

Вивчення дисципліни передбачає засвоєння сучасних принципів організації 

мікропроцесорних пристроїв керування, засвоєння основ проектування систем на основі 

програмованих логічних контролерів, формування уміння використовувати спеціальні 

програмні засоби проектування автоматизованих систем на основі мікропроцесорних 

систем; використання апаратних та програмних засобів систем автоматизації, проектування 

та використання автоматизованих систем збору даних. 

У результаті вивчення навчальної дисципліни студент має мати 

– здатність обґрунтовувати вибір технічної структури та вміти розробляти прикладне 

програмне забезпечення для мікропроцесорних систем керування на базі локальних 

засобів автоматизації, промислових логічних контролерів; 

– здатність вільно користуватись сучасними комп’ютерними та інформаційними 

технологіями для вирішення професійних завдань, програмувати та використовувати 

прикладні та спеціалізовані комп’ютерно-інтегровані середовища для вирішення задач 

автоматизації. 

вміти:  

– застосовувати сучасні інформаційні технології та мати навички розробляти алгоритми та 

комп’ютерні програми з використанням мов високого рівня; 

– обґрунтовувати вибір структури та розробляти прикладне програмне забезпечення для 

мікропроцесорних систем управління на базі локальних засобів автоматизації, 

промислових логічних контролерів. 

Компетентності ОП:  

Інтегральна компетентність (ІК): 

Здатність розв’язувати складні спеціалізовані задачі та практичні проблеми, що 

характеризуються комплексністю та невизначеністю умов, під час професійної діяльності 

у галузі автоматизації або у процесі навчання, що передбачає застосування теорій та 

методів галузі 

Дисципліною забезпечуються загальні компетенції (ЗК): 
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ЗК1 - Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях 

Дисципліною забезпечуються фахові компетентності спеціальності (ФК): 

ФК2 - Здатність застосовувати знання з загальної фізики, електротехніки, електроніки і 

мікропроцесорної техніки, в обсязі, необхідному для розуміння процесів в системах 

автоматизації та комп'ютерно-інтегрованих технологіях. 

ФК5 - Здатність обґрунтовувати вибір технічних засобів автоматизації на основі 

розуміння принципів їх роботи аналізу їх властивостей, призначення і технічних 

характеристик з урахуванням вимог до системи автоматизації і експлуатаційних умов; 

налагоджувати технічні засоби автоматизації та системи керування. 

Програмні результати навчання: 

ПРН2 - Знати фізику, електротехніку, електроніку та схемотехніку, мікропроцесорну 

техніку на рівні, необхідному для розв’язання типових задач і проблем автоматизації. 

ПРН7 - Вміти застосовувати знання про основні принципи та методи вимірювання 

фізичних величин і основних технологічних параметрів для обґрунтування вибору засобів 

вимірювань та оцінювання їх метрологічних характеристик. 

ПРН8 - Знати принципи роботи технічних засобів автоматизації та вміти обґрунтувати їх 

вибір на основі аналізу їх властивостей, призначення і технічних характеристик з 

урахуванням вимог до системи автоматизації та експлуатаційних умов; мати навички 

налагодження технічних засобів автоматизації та систем керування. 

ПРН10 - Вміти обґрунтовувати вибір структури та  розробляти  прикладне програмне 

забезпечення для мікропроцесорних систем управління на базі локальних засобів 

автоматизації, промислових логічних контролерів та програмованих логічних матриць і 

сигнальних процесорів. 

ПРН12 - Вміти використовувати різноманітне спеціалізоване програмне забезпечення для 

реалізації типових інженерних задач у галузі автоматизації, зокрема, математичного 

моделювання, автоматизованого проектування, керування базами даних, методів 

комп’ютерної графіки. 

 

 

 

СТРУКТУРА КУРСУ 

Тема 

Години 
(лекції/лабораторні, 

практичні, 

семінарські) 

Результати 

навчання 
Завдання Оцінювання 

5 семестр 

Модуль 1 

Тема 1. 

Функціональні 

модулі 

програмованих 

реле.  

 

2/2, 2 Знати режими 

роботи 

функціональних 

реле 

Вміти створювати 

схеми дискретного 

управління. 

Аналізувати 

роботу програм з 

функціональними 

реле 

Написання 

контрольної 

роботи 

7 

Тема 2. 

Використання 

модулів реле 

часу 

2/2, 2 Знати режими 

роботи модулів 

реле часу  

Вміти створювати 

програми з 

витримками часу 

Здача 

лабораторної 

роботи. 

9 

Тема 3. Модулі 2/2, 2 Знати режими Здача 9 



таймерів роботи модулів 

таймерів. 

Вміти зв’язувати 

програму 

управління з 

реальним часом 

лабораторної 

роботи. 

Тема 4. Модулі 

компараторів 

2/2  Здача 

лабораторної 

роботи.  

9 

Модуль 2 

Тема 6. 

Складання 

програми на 

мові релейно-

контактних 

схем LD. 

2/2, 2 Застосовувати 

вивчені модулі для 

складання програм 

управління й 

контролю 

Здача 

лабораторної 

роботи.  

9 

Тема 7. Модулі 

відображення 

тексту 

2/2, 2 Знати режими 

роботи модулів 

відображення 

тексту.  

Вміти виводити на 

дисплей 

інформацію про 

керований процес 

Здача 

лабораторної 

роботи. 

9 

Тема 8. Модулі 

лічильників 

2/3, 2 Знати режими 

роботи модулів 

лічильників. 

Використовувати 

їх у задачах 

автоматики 

Здача 

лабораторної 

роботи. 

9 

Тема 9. 

Застосування 

модулів 

загального 

скидання, 

лічильників 

кількості 

годин роботи 

1/0, 3 Знати режими 

роботи модулів 

загального 

скидання, 

лічильників 

кількості годин 

роботи. 

Використовувати 

їх у задачах 

автоматики 

Здача 

лабораторної 

роботи. 

9 

Усього годин  15/15, 15    

Курсовий 

проект 

(робота) з 

розробки 

системи 

управління на 

базі 

мікропроцесор

ного пристрою 

керування 

15    

Всього за 5 

семестр 

   70 

Екзамен    30  



Всього за курс    100 

 

 

ПОЛІТИКА ОЦІНЮВАННЯ 

Політика щодо 

дедлайнів та 

перескладання: 

Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних 

причин, оцінюються на нижчу оцінку. Перескладання модулів 

відбувається із дозволу лектора за наявності поважних причин 

(наприклад, лікарняний).  

Політика щодо 

академічної 

доброчесності: 

Списування під час контрольних робіт та екзаменів заборонені 

(в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Курсові роботи 

повинні мати коректні текстові посилання на використану 

літературу 

Політика щодо 

відвідування: 

Відвідування занять є обов’язковим. За об’єктивних причин 

(наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може 

відбуватись індивідуально (в он-лайн формі за погодженням із 

директором інституту) 

 

 

ШКАЛА ОЦІНЮВАННЯ СТУДЕНТІВ 

Рейтинг здобувача 

вищої освіти, бали 

Оцінка національна за результати складання екзаменів заліків 

екзаменів заліків 

90-100 відмінно зараховано 

74-89 добре 

60-73 задовільно 

0-59 незадовільно не зараховано 

 

Рекомендована література 
1. Електроніка та мікросхемотехніка: підручник / Квітка С.О. – Мелітополь: 

Видавничо-поліграфічний центр «Люкс», 2019. – 223 с. 

2. Інвертори і перетворювачі частоти: монографія / Сенько В.І., Трубіцин 

К.В.,Чибеліс В.І. – Київ: Видавництво Ліра-К, 2020.-300с. 

3. Новацький А.О. Мікропроцесорні та мікроконтролерні системи. Підручник. — 

Київ: КПІ ім. Ігоря Сікорського, Політехніка, 2020. — 361 с.  

4. Мікропроцесори в радіосистемах і пристроях: початок  роботи з 

мікроконтролерами STM32 : навч. посіб. уклад. : Верига А. Д., Політанський Р. Л., 

Круліковський О.В., Косован Г.В. , Чернівці : Чернівец. нац. ун-т ім. Ю. 

Федьковича, 2023. 188 с.  

5. Основи мікропроцесорної техніки: лаб. практикум : навч. посіб. для здобувачів 

ступеня бакалавра за освіт. програмою «Електромеханічні системи автоматизації, 

електропривод та електромобільність» спец. 141 Електроенергетика, 

електротехніка та електромеханіка / КПІ ім. Ігоря Сікорського ; уклад.: С. М. 

Ковбаса, О. В. Стаценко. – Електрон. текст. дані (1 файл). – Київ : КПІ ім. Ігоря 

Сікорського, 2023. – 122 с. 

6. Гололобов Д.О. Основи комп’ютерної техніки та програмування мікропроцесорів. 

Навчальний посібник. – Київ: Видавничий центр Державного університету 
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