
 
 
Доктор технічних наук, доцент 
Іващук Вячеслав Віталійович 
Тел.: 

     
ОСВІТА 
Кваліфікація за дипломом – магістр за спеціальністю «Комп’ютерно-інтегровані технологічні 
процеси і виробництва», рік випуску - 2002, Національний університет харчових технологій. 
Кандидат наук за спеціальністю 05.13.07 - «Автоматизація процесів керування», 2006, 
Національний університет харчових технологій, тема «Автоматизоване управління складними 
технологічними об’єктами та комплексами харчової промисловості з використанням иетодів 
оперативної ідентифікації», рада К26.058.05 

Доцент кафедри Автоматизації та комп’ютерно-інтегрованих технологій, 2011 

Доктор технічних наук 05.13.07 - «Автоматизація процесів керування», 2018, Національний 
університет біоресурсів і природокористування України, Д26.004.07. тема «автоматизоване 
управління комплексами з виробництва багатоасортиментної продукції». 

ВИКЛАДАЄ ДИСЦИПЛІНИ 
• Моделювання динаміки систем (магістри) 
• Особливості моделювання комп’ютерно-інтегрованих систем автоматизації біотехнічних 

об’єктів (магістри) 
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НАПРЯМ НАУКОВОГО ДОСЛІДЖЕННЯ 

Використовую практично твердотільну електроніку в частині вимірювань та 
низьковольтних систем керування як випускник технікуму електронних 
приладів (1996). Моїми науковими інтересами є нелінійні спостерігачі, 
додаткове визначення стану моделі системи керування, неруйнівний контроль. 
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