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ПЕРЕЛІК ТЕМ, ЩО ВИНОСЯТЬСЯ НА ТЕСТУВАННЯ 

 

1. БІОТЕХНІЧНІ ОБ’ЄКТИ АВТОМАТИЗАЦІЇ, МЕТОДИ ЇХ 

ДОСЛІДЖЕННЯ ТА МОДЕЛЮВАННЯ 

Характеристики біотехнічних об’єктів автоматизації і їх класифікація. 

Особливості біотехнічних об’єктів керування в галузі АПК. Моделювання 

технологічних процесів в АПК. Вимоги до біотехнічного об’єкту керування. 

 

2. СПЕЦІАЛЬНІ СИСТЕМИ 

Класифікація спеціальних систем та методи їх оптимізації. Методи 

параметричної оптимізації. Класифікаційні ознаки адаптивних САК. Методи 

пошуку екстремумів для багатовимірних систем. Загальна структура системи 

прямого адаптивного керування. Математичне та технічне забезпечення 

системи ідентифікації. 

 

3. НЕЙРОІНФОРМАЦІЙНІ МЕРЕЖІ КЕРУВАННЯ 

БІОТЕХНІЧНИМИ   ОБ ‘ЄКТАМИ 

Основі концепцій нейронних мереж. Властивості і технологія нейронних 

мереж. Використання нейронних мереж. Операції над нечіткими множинами, 

нечітка і лінгвістична висновків. 

 

4. КОМП’ЮТЕРНО-МОДЕЛЮЮЧІ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ 

В АПК 

Моделювання адаптивних систем керування. Експериментальні 

автоматичні системи. Системи із самоорганізацією. Методи синтезу 

регуляторів в класі багатовимірних стаціонарних систем. 

 

 



5. ОПТИМІЗАЦІЯ І МОДЕЛЮВАННЯ СИСТЕМ 

КЕРУВАННЯ 

Основи теорії оптимізації. Поняття про оптимальне управління. 

Критерії оптимізації. Варіаційне числення. Принцип максимуму Понтрягіна.  

Динамічне програмування. Моделі в термінах вхід-вихід. Моделі в термінах 

вхід-стан-вихід. Взаємозв’язок диференціальних рівнянь та передаточних 

функцій. Перехід від форми простору  станів до одного диференціального 

рівняння та передаточної функції та  навпаки. Побудова часових 

характеристик. Побудова частотних характеристик. Керованість та 

спостережуваність лінійних систем. Оптимальна фільтрація в дискретних 

лінійних системах. Поняття про нелінійну фільтрацію. Методи аналітичного 

конструювання регуляторів. Спектральний метод аналітичного 

конструювання регуляторів.  

 

6. РОБОТОТЕХНІЧНІ КОМПЛЕКСИ І СИСТЕМИ В АПК 

Основні терміни та визначення. Склад та будова промислових роботів. 

Датчики інформації промислових роботів. Елементи штучного інтелекту 

промислових роботів. Проектування промислових роботизованих систем. 

Промислові роботи та маніпулятори. Обробка зображень у системах 

технічного зору. Комп’ютерне моделювання роботів та створення 

комп’ютерної 3D моделі робота. Взаємодія комп’ютерної моделі робота із 

середовищем. 
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курс] режим доступу: https://siblec.ru/tekhnicheskie-nauki/tekhnicheskie-

sredstva-avtomatizatsii-i-upravleniya#1 – вільний 

 

2.6. РОБОТОТЕХНІЧНІ КОМПЛЕКСИ І СИСТЕМИ В АПК 

1. Корендясев А.И. Теоретические основы робототехники. В 2 кн.: 

Книга 1 Наука / Корендясев А.И. – 2006. – 383 с. 

2. Корендясев А.И. Теоретические основы робототехники. В 2 кн.: 

Книга 2 Наука / Корендясев А.И.  – 2006. – 376 с. 

3. Бишоп О. Настольная книга разработчика роботов (+ CD) / 

Бишоп О. –  МК-Пресс, Корона-Век 2010. – 400 с. 

4. Брага Ньютон. Создание роботов в домашних условиях. НТ 

Пресс. 2006. – 368 с. 

5. Юревич К.И. Основы робототехніки / Юревич К.И. – БХВ-

Петербург: 2005. – 416 с. 

6. Оуэн Бишоп. Настольная книга разработчика роботов(+ CD-

ROM) МК-Пресс, Корона-Век, 2010 г. 

7. Майк Предко. Устройства управления роботами; схемотехника и 

программирование. ДМК Пресс. 2005. – 416 с. 

8. Подборка книг по созданию и программированию роботов в 

домашних условиях. 2006. – 2008 с.  

9. Предко М. 123 эксперимента по робототехнике / Предко М. – НТ 

Пресс. 2007. – 544 с. 

http://ksu.vntu.edu.ua/index.php?option=com_content&view=article&id=59&lang=uk
http://ksu.vntu.edu.ua/index.php?option=com_content&view=article&id=59&lang=uk
http://www.asutp.ru/
https://siblec.ru/tekhnicheskie-nauki/tekhnicheskie-sredstva-avtomatizatsii-i-upravleniya#1
https://siblec.ru/tekhnicheskie-nauki/tekhnicheskie-sredstva-avtomatizatsii-i-upravleniya#1


10. Гонсалес Р. Цифровая обработка зображений / Гонсалес Р., Вудс 

Р.  Пер. С англ. М.: Техносфера, 2005. – 1072 с. 

11.  Ерош И. Л.  Обработка и распозна, вание изображений в 

системах превентивной безопасности: Учеб. пособие / Ерош И. Л., Сергеев 

М. Б., Соловьев Н. В.  ГУАП. СПб., 2006. – 150 с. 

12. Осипов Ю.М. Основы мехатроники: монография / Ю.М.Осипов, 

П.К.Васенин, Д.А.Медведев, С.В.Негодяев / Под общей ред. проф. Ю.М. 

Осипова. – Томск: Томск. гос. ун-т систем упр. и радиоэлектроники, 2007. – 

162 c. 

13. Алямовский А. А. SolidWorks. Компьютерное моделирование в 

инженерной практике : производственно-практическое издание / А. А. 

Алямовский – СПб. : БХВ-Петербург, 2005. – 799 с. 

14. Аветисян Д.А. Автоматизация проектирования 

электротехнических систем и устройств: Учебное пособие для вузов / Д. А. 

Аветисян - М. : Высшая школа, 2005. – 510 с. : ил. - Библиогр.: с. 508-509. 

15.  Герман-Галкин С.Г. Matlab & Simulink. Проектирование 

мехатронных систем на ПК / Герман-Галкин С.Г. – М. : Корона-Век, 2008 г. – 

368 с. 

16.  Динц К.М. Схемотехника и проектирование печатных плат. P-

CAD 2006, 2009 г / Динц К.М., Куприянов А.А.  - М.: Наука и техника. – 443 

с. 

17.  Стемпковский А.Л. Актуальные проблемы моделирования в 

системах автоматизации схемотехнического проектирования., 2003г. / 

Стемпковский А.Л.  – М.: Наука. – 430 с.  

18.  Кудрявцев А. М. Проектирование печатных плат в системах P-

CAD 2000-2002 : Учебное пособие для вузов / А. М. Кудрявцев, А. В. 

Лопаткин ; ред. : А. М. Кудрявцев. – М. : САЙНС-ПРЕСС, 2006. – 111 с. 

19. Горитов А. Н. Моделирование адаптивных мехатронных систем / 

А. Н. Горитов, А. М. Кориков. Федеральное агентство по образованию, 



Томский государственный университет систем управления и 

радиоэлектроники. - Томск : В-Спектр, 2007. – 291с. 

 

Інформаційні ресурси 

1. http://www.model.com/products/msvhdl.html  

2.  http://www.synopsys.com/  

3. http://robotics.ru/ 

4. http://www.rtc.ru/ 

5. http://roboclub.ru/ 


