OobananHanHd JadopaTopiii Ta cneniangizoBaHux Ka0iHeTiB
Kadeapy KOHCTPYIOBaHHS MAIllMH Ta 00Ja HaHHS,
K1 BUKOPUCTOBYIOTHCSI Y HABYAJIbBHOMY IPOLEC] 3 TUCLUILIIH
«OCHOBU CUCMEMHO20 AHATIZYY,
«Mexamponni cucmemu ¢ 0yO0isHUYMEI»,
«Pobomuszauia 0yodienHuymea,
«Aemomamu3zayia Hcumioeux ma Komepyiinux 0yoieeiv,
«3-0 OpyK 6 0yodisenbHUX MEXHO102iAX» I CTYJICHTIB, SIKI HABYAIOThCS
3a cnenianabHicTIO 192 — « ByAiBHUIITBO Ta NMBUIbLHA iHKEHePis»

— nepcoHanbHi kKoM totepu Dell ThinkPad — 10 mr., 2014 p.

— oaHOIUIAaTHI KoM roTepu Raspberry Pi— 10 wr., 2015 p.

— nporpamue 3abe3neuenns Wolfram Mathrmatica 10 - 6e3korToBHa
JIICH31s IPH IHCTANSIIT Ha OTHOIUTaTHUH KoMl totep Raspberry Pi

— 3]I-npuntep Creat Bot 430 — 1 mt., 2018 p.

— 3JI-npunrtep porononimepuuii — 1 mr., 2018 p.

— KaTymku miactuky s 3-1 apyky — 20 ., 2020 p.

— KpokoBi ABuryHu — 10 mr., 2017p;

—ApaiiBepu KpOKOBUX ABUTYHIB — 10 mT., 2017 p.

— IBUTYHU TIOCTiitHOTO cTpy™My — 20 1mT., 2017 p.

— yacToTHI neperBoproBadi FR Mitsubishi 3 motop-penykropamu — 4 mr.,
2010p.

— eakoaepu MOL40 — 5 mrr., 2010 p.

— MoJieITi OyTIiBeIbHUX POOOTIB 3 BakyyMHUM 3axBaToM FisherTechnik — 2
wrT., 2020 p.

— xomm’rotepu Dell ThinkPad — 10 mit, 2014 p.

— oaHOIUIATHI KoM roTepu Raspberry Pi— 10 wr., 2014 p.

— €JIEKTPOKOHTAKTHI 1atyuku — 2 mrT., 2011 p.

—MexaHiuHui 3axBaT — 1 mt., 2019 p.

— nporpamue 3abe3nedenHs Fusion 360, 2020 p., 0e3KOIITOBHA JIIICH31S IS
3aKJIa(1B OCBITH.

— nporpamHe 3abe3neueHns Pyton 3 (6i6morexa Open CV), 2020p.,
O€3KOILITOBHA JIIEH3IA.

— wratu Arduino — 10 mrr., 2017 p.

— nabopaTopHa ycTaHoBka pobota — 1 mr 2020 p.

— eakoaepu MOL40 — 5 mrr., 2010 p.;

— cepoaBuryau SG 90 — 10 mr., 2017 p.

— mumata Arduino — 10 ., 2017 p.

— ITKJI OBen 150 — 1 wt., 2011 p.

— moayJib natuukiB DHT11 — 7 mt., 2018 p.

— Monyib natyukiB pyxy MPU6050 — 10 mt., 2019 p.

— gaT4yuk ocBiTiieHocTi — 10 mt., 2018 p.

— nporpamue 3abe3nedenns Pyton 3 (6i6miorexa Open CV), 2020p.,
O€3KOLITOBHA JIILIEH31S.






