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BUKNAOAE ANCLIUNIHU

«EneKkTpoTexHivHi TexHonorii 8 AMK»

«ENeKTpOoTeXHIYHI CUCTEMUN eNeKTPOCNOMXKUBAHHA»
«OcHOBM eHeproepeKTUBHOCTI CNOXKUBYMX EHEPTOCUCTEMY
«TeopeTnyHi oCHOoBM BioeHepPreTUYHNUX TEXHONOTIN»

«OnNTUMI3aLia eHeprocucTem KnUTTesabesneyeHHA TBAPUHHULBKUX depm Ta nTaxodpabpuk»

HAMPAM HAYKOBOIo goCcniaseHHA

OcCHOBY HayKOBMX iHTEPECIB CKNaAA€ 3aCTOCYBAHHA CUIbHUX €IEKTPUYHUX MOIB B POCIMHHULTBI.
[aHni HanNpsam € 4OCUTb aKTyaNbHUM OCKIi/IbKM BCi NepesoBi AepKaBy CBiTy NpuKaaaatoTb 6arato
3yCWUAb ANA nepexoay Ha opraHiyHe 3emnepobCcTBO 6e3 BUKOPUCTAHHA Pi3HMX XiMi4HMX 3acobis.
B maHOMy BMNAAKy SIKpPa3 CU/IbHI €NIeKTPUYHI Nona MoXKyTb ByTn edeKTMBHMM 3acobom BnaMBY
ANA nepeanociBHOI CTUMYANALII HACiHHA, 3He3apakytouoi 06pobKN 3 METO 3HELKOAKEeHHA
WKiAMBOI MiKpod/IOpU Ta KOMaXx-WKiAHMKIB. 3acTocyBaHHA AaHOI TexHosorii 3abe3neunTb
ekonoriyHo 6e3neyHy 06POOKY HACiHHA 3 MeTol MiABULLEHHS MOCIBHUX AKOCcTen i
3HELWKOAMKEHHSA WKIANMBOTI MiIKpodaopn NpoaoBonbYoro i GpyparkHoOro 3epHa npu 36epiraHHi i
nepepobui.
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