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1. Опис навчальної дисципліни
Підйомно-транспортні машини
	Галузь знань, напрям підготовки, спеціальність, освітньо-кваліфікаційний рівень

	Галузь знань:
	13– Механічна інженерія


	Спеціальність: 
	133 – Галузеве машинобудування 

	Характеристика навчальної дисципліни

	Вид
	Обов’язкова

	Загальна кількість годин
	90

	Кількість кредитів ECTS
	3

	Кількість змістовних модулів
	2

	Курсовий проект (робота) (за наявності)
	-

	Форма контролю
	Залік

	Показники навчальної дисципліни для денної та заочної форм навчання

	
	денна форма навчання
	заочна форма навчання

	Рік підготовки
	4
	4

	Семестр
	7
	7, 8

	Лекційні заняття
	15 год.
	8 год.

	Практичні, семінарські заняття
	-
	-

	Лабораторні заняття
	30 год.
	10 год.

	Самостійна робота
	45 год.
	72 год.

	Індивідуальні завдання
	-
	-

	Кількість тижневих аудиторних годин для денної форми навчання
	3 год.
-
	










2. Мета та завдання навчальної дисципліни
Мета. Загальна мета дисципліни полягає у викладенні студентам основ знань про вантажопідйомні, транспортуючі та транспортні машини, які використовуються у сільському господарстві на монтажних, навантажувально-розвантажувальних і транспортних роботах.
	Основна мета дисципліни – вивчення конструкцій, розрахунку, проектування, принципів роботи та правил безпечної експлуатації вантажопідйомних, транспортуючих та навантажувально-розвантажувальних машин.
Завдання: навчити студентів складати розрахункові схеми, визначати стійкість та міцність деталей, конструкцій, споруд, машин, а також конструктивні форми і розміри елементів вантажопідйомних та транспортуючих машин.
У результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен 
-знати:
 основи конструювання елементів підйомно-транспортних машин (ПТМ) та їх приводів, мати навики розрахунку типової механічної або електромеханічної передачі. Він повинен вміти на підставі аналізу існуючих елементів та конструкцій спроектувати та розрахувати механічний привод будь-якої ПТМ з оптимальними параметрами за коефіцієнтом корисної дії, довговічності, ремонтоздатності тощо у відповідності до вимог ЄСКД;
-вміти:
· застосовувати різні матеріали в різних умовах експлуатації деталей та механізмів ПТМ. При цьому він повинен використовувати основні критерії вибору відповідних матеріалів, конструктивних форм і визначення розмірів елементів ПТМ;
· вибирати стандартні вироби та використовувати їх у процесі вирішення інженерних задач проектування та експлуатації ПТМ.

3. Програма навчальної дисципліни

Змістовий модуль 1. Транспортуючі машини

Тема 1. Характеристика транспортуючих машин – 1 год
Вступ. Організація навчального процесу з дисципліни ПТМ. До історії розвитку ПТМ. Призначення і класифікація ПТМ; Класифікація систем транспортуючих машин за видами енергоносіїв. Характеристика транспортуємих вантажів. Продуктивність транспортуючих машин. Режими роботи механізмів транспортуючих машин.
Тема 2. Основи розрахунку механічних транспортуючих машин з гнучкими тяговими органами – 1 год
Методика розрахунку конвеєрів з гнучкими тяговими елементами. Види опору руху гнучкого тягового елемента (види опору руху гнучкого тягового елемента при роботі конвеєра). Визначення зусиль в гілках гнучкого тягового елемента і потужності приводу (метод визначення величини опору і зусиль в гілках конвеєра для заданої схеми траси). Вибір місця розташування приводу конвеєра. Методи підвищення тягової здатності приводу конвеєра.

Тема 3. Конструктивні особливості конвеєрів з гнучким тяговим елементом - 2 год
Стрічкові конвеєри.  Класифікація та конструкція. Основні складові частини. Вибір ширини стрічки. Тяговий розрахунок. Розрахунок стрічки на міцність. Визначення діаметрів приводного і натяжного барабанів, потужність конвеєра. Ланцюгові конвеєри. Пластинчасті та скребкові конвеєри,  класифікація і конструкція. Визначення ширини пластин, потужності та зусиль в тяговому органі. Ківшові конвеєри,  класифікація і конструкція. Методи завантаження і розвантаження ковшів. Види ковшів тихохідних та швидкохідних конвеєрів. Розрахунок продуктивності та потужності. Визначення зусиль на тяговому органі.

Тема 4. Особливості конструкцій і розрахунку конвеєрів без гнучкого тягового елемента – 2 год
Роликові конвеєри. Горизонтальні непривідні та привідні конвеєри. Особливості їхньої конструкцій. Визначення опору руху та потужності приводу. Гвинтові конвеєри. Класифікація і конструкція. Види гвинтів. Визначення продуктивності, крутного моменту на гвинті та потужності приводного механізму. Коливальні конвеєри. Класифікація і конструкція. Визначення параметрів та розрахунок потужності приводу. Гравітаційне устаткування. Види гравітаційних пристроїв: прості, роликові, візкові та гвинтові. Визначення геометричних, кінематичних та силових параметрів.

Тема 5. Устаткування пневмо- і гідротранспорту. Загальні поняття – 1 год.
Призначення і схеми систем пневмотранспорту. Суть процесів пневмотранспортування вантажів в двофазному середовищі (аеросуміші).  Схеми систем пневматичного транспортування в двофазному середовищі. Елементи теорії руху суміші повітря з сипким матеріалом по трубопроводу. Основи теорії руху сипких матеріалів по трубопроводу. Види опору і методи їхнього визначення. Пневмоконвеєри і пневмокапсульний транспорт. Суть і схеми пневмоконвеєрного та пневмокапсульного транспорту. Гідравлічний транспорт будівельних вантажів. Суть і схеми гідравлічного трубопровідного транспорту.

Тема 6. Допоміжне обладнання транспортуючих машин – 1 год
Бункери. Типи і конструкції. Основи теорії витікання насипних матеріалів з бункерів. Тиск насипного вантажу на стінки бункера. Мілкі та глибокі бункери (силоси). Типи і конструкції затворів, область їхнього застосування. Прилади та апарати, які забезпечують автоматизацію роботи затворів. Живильники. Типи і конструкції, область їхнього застосування. Прилади та апарати, які забезпечують автоматизацію роботи живильників.

Змістовий модуль 2. Вантажопідйомні  машини

Тема 1. Характеристика вантажопідйомних машин – 1 год
Загальна класифікація і основні параметри вантажопідйомних  машин. Класифікація і область використання вантажопідйомних машин циклічної дії. Основні терміни і параметри. Правила Держнаглядохоронпраці України (Державний нормативний акт, що регламентує умови виготовлення та безпечної експлуатації вантажопідйомних кранів). Продуктивність вантажопідйомних машин циклічної дії.  Режими роботи вантажопідйомних механізмів і кранів. Групи режимів роботи вантажопідйомних машин та їх складових елементів.  Навантаження та розрахункові стани. Характеристика навантажень, що діють на вантажопідйомну машину циклічної дії - вагових, вітрових, інерційних. Розрахункові випадки стану кранів. Визначення розрахункових навантажень на елементи крана.

Тема 2.  Деталі  та  вузли  вантажопідйомних машин  - 1 год
Канати  і  стропи. Конструкції, розрахуноки на міцність і довговічність, норми вибракування. Канатні блоки і блочні обойми (підвіски). Їх вибір, визначення коефіцієнта корисної дії, визначення навантаження на вісь блоката її розрахунок. Призначення та кратність поліспаста. Поліспасти прямої та зворотної дії, одинарні та здвоєні, коефіцієнт корисної дії поліспаста та блочно-поліспастної системи. Канатні барабани, їх типи, конструкції, розрахунок на міцність та обчислення геометричних параметрів. Канатоукладальники, їх призначення та різновиди конструкцій.

Тема 3.  Механізми вантажопідйомних машин – 2 год.
Основи розрахунку механізмів. Розрахункова схема і загальне рівняння руху кранового механізму. Аналіз перехідних процесів у крановому механізмі. Визначення часу пуску та гальмування, швидкостей і прискорень, рушійних і гальмових моментів. Динамічні навантаження в крановому механізмі. Механізми підйому вантажу. Особливості конструкції, методика розрахунку. Визначення розмірів барабана вантажної лебідки. Вибір двигуна, гальма і їх параметрів для механізму підйому) Механізми пересування. Особливості конструкцій, методика розрахунку, вибір двигуна, гальм та їх параметрів. Розрахунок механізму пересування з канатною тягою. Механізми обертання. Опорно–поворотне обладнання кранів, особливості його конструкції, методика розрахунку механізму обертання. Муфти граничного моменту, їх призначення, конструкція і параметри. Вибір двигуна, гальма та їх параметрів. Механізми підйому стріли. Особливості конструкції та методика їхнього розрахунку. Визначення зусилля у стріловому поліспасті. Вибір двигуна, гальма та їхніх параметрів.

Тема 4. Пристрої вантажопідйомних машин – 1 год.
Вантажозахоплюючі  пристрої. Гаки, гакові підвіски, скоби, захоплювачі, траверси, електромагніти, вакуумні присоси та методи їхнього розрахунку. Конструкції, основи розрахунку і вибору робочих органів роботів і маніпуляторів. Зупинники і гальма, їх  призначення, класифікація та область застосування. Конструкція, розрахунок і вибір колодкових, стрічкових, дискових, конусних і вантажоупорних гальм.

Тема 5. Прості вантажопідйомні машини – 1 год.
Класифікація, параметри і область застосування домкратів. Конструкція та розрахунок гвинтових, рейкових і гідравлічних домкратів. Класифікація, область застосування, конструкції і розрахунки електрореверсивних, фрикційних лебідок та лебідок з гідроприводом. Талі і тельфери (Область використання, конструкції та розрахунок талей і тельферів. Класифікація, основні параметри, конструкції, розрахунок вантажних і вантажопасажирських підйомників і ліфтів. Пристрої безпечної експлуатації підйомників: – обмежувачі швидкості та уловлювачі. Їх типи та різновиди конструкцій.

Тема 6.  Особливості конструкцій кранів, умови та пристрої безпечної їхньої експлуатації – 1 год.
Особливості конструкцій кранів. Баштові крани,  класифікація та особливості конструкції. Крани з поворотною платформою і неповоротною баштою, приставні і самопідйомні крани. Конструкція поворотних платформ, опорних рам, порталів, башт, стріл, ходових візків, кабін керування, противаг. Монтаж і демонтаж баштових кранів. Самохідні стрілові крани , їх  класифікація та індексація . Автомобільні, пневмоколісні крани, крани на спеціальному шасі автомобільного типу, гусеничні, рейкові і залізничні крани. Визначення тиску кранів на грунт та вантажних характеристик. Застосування стрілових кранів в стиснених умовах. Вантажна і власна стійкість кранів. Критерії стійкості. Стійкість стрілових самохідних і баштових кранів. Організація технічного нагляду і технічного освідчення кранів. Пристрої безпечної експлуатації кранів: обмежувачі вантажопідйомності, висоти підйому, шляху пересування крана і кранових візків, вантажного моменту; вимірювачі тиску вітру; протиугінні пристрої.











4. Структура навчальної дисципліни

	Назви змістових модулів і тем
	Кількість годин

	
	Денна форма
	Заочна форма

	
	тижні
	усього
	у тому числі
	усього
	у тому числі

	
	
	
	л
	п
	лаб
	інд
	с.р.
	
	л
	п
	лаб
	інд
	с.р.

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13
	14

	Змістовий модуль 1. Транспортуючі машини

	Тема 1. Характеристика транспортуючих машин
	1
	6
	1
	-
	2
	-
	3
	
	-
	
	-
	-
	8

	Тема 2. Основи розрахунку механічних транспортуючих машин з гнучкими тяговими органами
	2-3
	8
	1
	-
	4
	-
	3
	
	1
	
	2
	-
	8

	Тема 3. Конструктивні особливості конвеєрів з гнучким тяговим елементом
	3-4
	6
	2
	-
	2
	-
	2
	
	1
	
	2
	-
	8

	Тема 4. Особливості конструкцій і розрахунку конвеєрів без гнучкого тягового елемента
	5
	8
	2
	-
	2
	-
	4
	
	1
	
	-
	
	8

	Тема 5. Устаткування пневмо- і гідротранспорту. Загальні поняття
	6
	7
	1
	-
	2
	-
	4
	
	1
	
	2
	-
	7

	Тема 6. Допоміжне обладнання транспортуючих машин
	7
	7
	1
	-
	2
	-
	4
	
	-
	
	-
	-
	8

	Разом за змістовим модулем 1
	-
	42
	8
	
	14
	-
	20
	
	4
	
	6
	-
	47

	Змістовий модуль 2. Вантажопідйомні машини

	Тема 1. Характеристика вантажопідйомних машин
	8
	8
	1
	-
	2
	-
	5
	
	1
	
	2
	
	7

	Тема 2.  Деталі  та  вузли  вантажопідйомних машин  
	9-10
	7
	1
	-
	2
	-
	4
	
	1
	
	-
	
	8

	Тема 3.  Механізми вантажопідйомних машин
	10-11
	10
	2
	-
	4
	-
	4
	
	-
	
	-
	
	8

	Тема 4. Пристрої вантажопідйомних машин
	12
	7
	1
	-
	2
	-
	4
	
	1
	
	2
	
	8

	Тема 5. Прості вантажопідйомні машини
	13-14
	7
	1
	-
	2
	-
	4
	
	-
	
	-
	
	8

	Тема 6.  Особливості конструкції кранів, умови та пристрої безпечної їх експлуатації
	14-15
	9
	1
	-
	4
	-
	4
	
	-
	
	-
	
	8

	Разом за змістовим модулем 2
	-
	48
	7
	-
	16
	-
	25
	
	4
	
	4
	
	47

	Усього годин
	
	90
	15
	-
	30
	
	45
	
	8
	
	10
	
	94




5. Теми лабораторних занять

	№
з/п
	Назва теми
	Кількість
годин

	1
	Лабораторне заняття 1. Вивчення конструкції та визначення параметрів стрічкового конвеєра
	4

	2
	Лабораторне заняття 2. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів скребкового конвеєра
	4

	3
	Лабораторне заняття 3. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів ковшового конвеєра
	2

	4
	Лабораторне заняття 4. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів гвинтового конвеєра
	4

	5
	Лабораторне заняття 5. Вивчення конструкцій та визначення основних параметрів і коефіцієнта корисної дії домкратів
	4

	6
	Лабораторне заняття 6. Вивчення конструкцій та визначення параметрів гальм і зупинників
	4

	7
	Лабораторне заняття 7. Вивчення конструкцій і визначення параметрів талей та лебідок з ручним та машинним приводами 
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6. Індивідуальні завдання

Модуль 1
Транспортуючі машини
1. Класифікація і визначення продуктивності транспортуючих машин.
2. Режими роботи механічних транспортуючих машин.
3. Типи опорів руху гнучкого тягового органа конвеєра.
4. Визначення зусиль в гілках гнучкого тягового елемента (метод обходу за контуром) і потужності привода конвеєра. 
5. Особливості визначення потужності привода стрічкового конвеєра .
6. Особливості визначення потужності привода ланцюгових конвеєрів.
7. Стрічкові конвеєри (класифікація, будова, способи збільшення кута транспортування вантажів, визначення продуктивності).
8. Стрічкові конвеєри (визначення ширини стрічки, кількості прокладок, діаметрів барабанів). 
9. Пластинчасті та скребкові конвеєри (призначення, будова, принцип дії, розрахунок параметрів і продуктивності).
10. Ківшові конвеєри (види завантаження і розвантаження ковшів, визначення полюсної відстані, обчислення продуктивності).
11. Гвинтові конвеєри (призначення, схема будови, різновиди робочого органу, визначення продуктивності)
12. Конвеєри, що коливаються (призначення, визначення типу конвеєра, схеми будови, обчислення продуктивності). 
13. Гравітаційне транспортуюче устаткування.
14. Устаткування пневмо- і гідротранспорту.

Модуль 2
Вантажопідйомні машини
1. Загальна класифікація ПТМ.
2. Класифікація вантажопідйомних машин.
3. Категорії продуктивності вантажопідйомних машин і розрахункові залежності.
4. Державний нормативний акт «Правила безпечної експлуатації вантажопідіймальних кранів». Їх сутність?
5. Основні параметри стрілових і прогінних кранів (схеми, розрахунок параметрів). 
6. Визначення режиму роботи механізмів вантажопідйомних машин. 
7. Визначення режимів роботи кранів.
8. Види навантажень і розрахункові стани, які необхідно враховувати при конструюванні кранових механізмів. 
9. Канати (різновиди і структура, області застосування, вибір і норми вибракування). 
10. Блоки (типи, схеми підвісу канатів на блоках, визначення опорів при огинанні, вибір діаметру).
11. Поліспасти (види, призначення, схеми, визначення кратності і ККД).
12. Барабани (різновиди, визначення діаметра і довжини, товщини стінки).
13. Однорогі та дворогі вантажні крюки (типи, метод розрахунку і вибору, норми вибракування).
15. Вантажні захоплювачі (типи, схеми, основні розрахункові залежності).
16. Грейфери (призначення, класифікація по системі змикання щелеп, схеми і принципи дії одноканатних, двоканатних і привідних грейферів). 
17. Зупинники (призначення, типи, схеми конструкцій, розрахункові параметри). 
18. Класифікація гальм. Колодкові гальма (різновиди, схеми, принципи дії, розрахункові залежності).
19. Стрічкові гальма (типи, особливості конструкцій і розрахунку).
20. Гальма осьової дії (схеми і розрахунок дискових та конічних гальм).
21. Гвинтові домкрати (скласти схему будови, навести умову його самогальмування і визначити зусилля необхідне для підйому вантажу та ККД).
22. Гідравлічні і пневматичні домкрати (будова, принципи дії, визначення зусилля необхідного для підйому вантажу). 
23. Встановлення параметрів ручної лебідки по заданій вантажопідйомності і швидкості підйому вантажу. 
24. Привідні лебідки (різновиди, схеми конструкцій та визначення основних параметрів).
25. Талі і тельфери (різновиди, схеми конструкцій і визначення зусилля на тяговому ланцюгу). 
26. Підйомники (класифікація, схеми будови, основи розрахунку).
27. Основи розрахунків кранових механізмів. 
28. Механізми підйому вантажу (визначення розрахункової потужності та вибір силової установки).
29. Механізми пересування крана по рейковій колії (визначення розрахункової потужності та вибір силової установки).
30. Механізми обертання поворотної частини крана (різновиди, кінематичні схеми, визначення навантажень і обчислення величини противаги). 
31. Механізми зміни вильоту стріли (різновиди, кінематичні схеми приводу і схеми запасовки канатів).
32. Прогінні крани (типи, область застосування, особливості конструкції).
33. Прилади безпечної експлуатації кранів (призначення, будова і принципи дії). 
34. Стійкість стрілових самохідних кранів.
35. Стійкість баштових кранів. 


7. Методи навчання
Методи навчання: 1. пасивні (лекції, проведення лабораторних робіт); 
2. активні (захист лабораторних робіт, захист рефератів та  наукових робіт).

8. Форми контролю
Проміжний контроль знань студентів здійснюється регулярно на лекційних і практичних заняттях шляхом їх опитування з пройденого матеріалу. Форма контролю знань із змістового модуля оцінюється за результатами захисту звітів з лабораторних робіт.
Підсумковий контроль знань здійснюється на заліку.

9. Розподіл балів, які отримують студенти

	Поточний контроль
	Рейтинг з навчальної роботи
R НР
	Рейтинг з додаткової роботи R ДР

	Рейтинг штрафний R ШТР

	Підсумкова атестація
(екзамен
чи залік)
	Загальна кількість балів

	Змістовий модуль 1
	Змістовий модуль 2
	
	
	
	
	

	0-100
	0-100
	0-70
	0-20
	0-5
	0-30
	0-100



Примітки. 1. Відповідно до «Положення про кредитно-модульну систему навчання в НУБіП України», затвердженого ректором університету 03.04.2009 р., рейтинг студента з навчальної роботи R НР стосовно вивчення певної дисципліни визначається за формулою

 0,7· (R(1)ЗМ · К(1)ЗМ +  ... + R(n)ЗМ · К(n)ЗМ )
RНР = --------------------------------------------------------   + RДР - RШТР,		 
                                                         КДИС
де R(1)ЗМ, … R(n)ЗМ − рейтингові оцінки змістових модулів за 100-бальною шкалою;
     n − кількість змістових модулів; 
     К(1)ЗМ, … К(n)ЗМ − кількість кредитів ЕСТS, передбачених робочим навчальним планом для відповідного змістового модуля;
     КДИС = К(1)ЗМ + … + К(n)ЗМ − кількість кредитів ЕСТS, передбачених робочим навчальним планом для дисципліни у поточному семестрі;
R ДР − рейтинг з додаткової роботи;
R ШТР − рейтинг штрафний.
Наведену формулу можна спростити, якщо прийняти К(1)ЗМ =  …= К(n)ЗМ. Тоді вона буде мати вигляд
                                                  0,7· (R(1)ЗМ  +  ... + R(n)ЗМ )
RНР = ------------------------------------    + RДР - RШТР.
                                                                        n
Рейтинг з додаткової роботи R ДР додається до R НР і не може перевищувати 20 балів. Він визначається лектором і надається студентам рішенням кафедри за виконання робіт, які не передбачені навчальним планом, але сприяють підвищенню рівня знань студентів з дисципліни. 
Рейтинг штрафний R ШТР не перевищує 5 балів і віднімається від R НР. Він визначається лектором і вводиться рішенням кафедри для студентів, які матеріал змістового модуля засвоїли невчасно, не дотримувалися графіка роботи, пропускали заняття тощо.


 Співвідношення між рейтингом здобувача вищої освіти і національними оцінками
	Рейтинг здобувача вищої освіти, бали
	Оцінка національна за результати складання

	
	екзаменів
	заліків

	90 – 100
	відмінно  
	
зараховано

	74 –  89
	добре 
	

	60 – 73
	задовільно 
	

	0 – 59
	Незадовільно
	не зараховано 



10. Рекомендована література
Базова
1. Іванченко Ф.К. Підйомно–транспортні машини: Підручник.-- К.: Вища шк., 1993.- 413 с. 
2. Корнєєв Г.В. Підйомно–транспортні машини безперервної дії, застосовувані в сільському господарстві.-- К.: Урожай, 1968.
3. Красников В.В. Подъёмно–транспортные машины в сельском хозяйстве.-М.: Колос, 1973. 
4. Правила будови та безпечної експлуатації вантажопідіймальних кранів. –К.: Госнадзорохрантруда Украины, 2004. –267 с.
 5. Александров М.П. Подъемно–транспортные машины.-- М.: Высшая шк., 1979.
6. Ловейкін В.С. Проектування та розрахунок механізмів підйомно-транспортних машин. / В.С. Ловейкін, М.М. Коробко. – К.: ЦП КОМПИНТ, 2017, 421 с.


Допоміжна
1. Александров М.П. Подъемно–транспортные машины. Атлас конструкций. М.: Машиностроение, 1990.
2. Подъемно–транспортные машины. Атлас конструкций / Под ред. Дубинина А.С. – М.: Колос, 1985.
3. Спиваковский А.О. Транспортирующие машины, Атлас конструкций. – М.: Машиностроение, 1971.
4. Расчеты грузоподъемных и транспортирующих машин. Иванченко и др.. – К.: Вища шк., 1975. – 520 с.
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https://en.wikipedia.org/wiki/Jack_(device)
https://en.wikipedia.org/wiki/Block_and_tackle
https://en.wikipedia.org/wiki/Screw_(simple_machine)
https://en.wikipedia.org/wiki/Gantry_crane
https://en.wikipedia.org/wiki/Overhead_crane
https://en.wikipedia.org/wiki/Gin_pole
https://en.wikipedia.org/wiki/Shear_legs
https://en.wikipedia.org/wiki/Floating_sheerleg
https://en.wikipedia.org/wiki/Floating_sheerleg
https://en.wikipedia.org/wiki/Crane_(machine)

Білет №1.                                   Контрольні питання

	0
	Питання 1. До якого блоку закріплюється нерухома гілка одинарного поліспаста з непарною кратністю?

	1
	нерухомого

	2
	обвідного

	3
	зрівноважувального

	4
	рухомого

	
	

	0
	Питання 2. Яка амплітуда коливань у хитних конвеєрів?

	1
	0,5…15мм

	2
	10…150мм

	3
	1,0…1,5м

	4
	 0.5…1,0м

	
	

	0
	Питання 3. Які основні техніко-економічні показники роботи вантажопідйомних кранів?

	1
	енергоємність

	2
	металоємність

	3
	вантажопідйомність

	4
	продуктивність

	
	

	0
	Питання 4. Яка частота коливань хитних конвеєрів?

	1
	>3000 1/хв

	2
	10…30 1/хв

	3
	450…3000 1/хв

	4
	40…400 1/хв

	5
	 

	
	

	0
	Питання 5. Скільки гілок канату намотується на барабан у здвоєнному поліспасті?

	1
	3

	2
	4

	3
	2

	4
	1

	5
	 

	
	

	0
	Питання 6. За якою формулою визначається продуктивність лопатевого метального конвеєра?

	1
	ПDpvѰ/4

	2
	pAvѰ

	3
	pBhvѰ

	4
	pivѰ/4

	5
	 

	
	

	0
	Питання 7. Яка амплітуда коливань у вібраційних конвеєрів?

	1
	0,5…15мм

	2
	0,5…1,0м

	3
	10…150мм

	4
	1,0…1,5м

	5
	 

	
	

	0
	Питання 8. З яких матеріалів виготовляють барабани вантажопідйомних кранів?

	1
	Сталь 45

	2
	Сталь 25л

	3
	С4-18

	4
	Сталь 20

	5
	 

	
	

	0
	Питання 9. Яка частота коливань вібраційних конвеєрів?

	1
	450…3000 1/хв

	2
	>3000 1/хв

	3
	10…30 1/хв

	4
	40…400 1/хв

	5
	 

	
	

	0
	Питання 10. З яких матеріалів виготовляють гаки вантажопідйомних кранів?

	1
	СЧ-15

	2
	Сталь 45

	3
	ВЧ-45-5

	4
	Сталь 20

	5
	 

	
	

	0
	Питання 11. Які передачі використовуються в приводах механізмів підйому кранів?

	1
	планетарні

	2
	циліндричні

	3
	пасові

	4
	черв’ячні

	5
	 

	
	

	0
	Питання 12. На які напруження розраховують довгі (L>3D) барабани?

	1
	стиску

	2
	згину, кручення та стиску

	3
	згину

	4
	кручення

	5
	 

	
	

	0
	Питання 13. Які пневмотранспортні установки використовуються для транспортування сипких вантажів на незначні відстані?

	1
	нагнітальні

	2
	змішані

	3
	всмоктувальні

	4
	не використовуються взагалі

	5
	 

	
	

	0
	Питання 14. З яких матеріалів виготовляють блоки вантажопідйомних кранів?

	1
	Сталь 20

	2
	Сталь 45

	3
	Сталь 25л

	4
	СЧ – 15

	
	

	0
	Питання 15. За якою формулою визначається продуктивність ківшових елеваторів?

	1
	mv/p

	2
	ρvC

	3
	ПDρvѰ/4

	4
	ρAvC

	5
	ρivѰ/p

	
	

	0
	Питання 16. Які з перерахованих машин відносяться до конвеєрів без гнучкого тягового органу?

	1
	гвинтові конвеєри

	2
	скребкові конвеєри

	3
	ковшові елеватори

	4
	стрічкові конвеєри

	5
	інерційні конвеєри

	
	

	0
	Питання 17. В якому місці встановлюють очисні пристрої в стрічкових конвеєрах?

	1
	над розвантажувальним барабаном

	2
	під натяжним барабаном

	3
	під розвантажувальним барабаном

	4
	над натяжним барабаном

	5
	 

	
	

	0
	Питання 18. За якою формулою визначається продуктивність стрічкового метального конвеєра?

	1
	ПDpvѰ/4

	2
	pBhvѰ

	3
	pAvѰ

	4
	pivѰ/4

	5
	 

	
	

	0
	Питання 19. Які з перерахованих властивостей характерні для стрічкових конвеєрів?

	1
	надійність в роботі

	2
	безперервність транспортування

	3
	низька вартість стрічки

	4
	висока продуктивність

	5
	простота конструкції

	
	

	0
	Питання 20. Які передачі використовуються в приводах механізмів підйому кранів?

	1
	циліндричні

	2
	планетарні

	3
	пасові

	4
	черв’ячні

	
	

	0
	Питання 21. На які напруження розраховують короткі (L<3D) барабани вантажопідйомних кранів?

	1
	стиску

	2
	згину

	3
	згину і кручення

	4
	кручення

	5
	 

	
	

	0
	Питання 22. В яких одиницях вимірюється вантажопідйомність крана згідно діючих стандартів?

	1
	Рад/с

	2
	Т

	3
	Н

	4
	кг

	5
	 

	
	

	0
	Питання 23. За якою формулою визначається кутова швидкість барабана механізма підйому вантажа з одинарним поліспастом?

	1
	2vUn/D

	2
	vm/D

	3
	v Un/D

	4
	2vm/D

	5
	 

	
	

	0
	Питання 24. До якого блоку закріплюється нерухома гілка одинарного поліспаста з парною кратністю?

	1
	рухомого

	2
	нерухомого

	3
	обвідного

	4
	зрівноважувального

	5
	 



	0
	Питання 25. З якого матеріалу виготовляють металеві суцільні стрічки?

	1
	ст.3

	2
	65 Г

	3
	сталь 10

	4
	40 Г

	5
	 

	
	

	0
	Питання 26. При якому куті нахилу до горизонту стрічки досягається максимальна дальність польоту часток в стрічкових метальних конвеєрах?

	1
	45град.

	2
	60град.

	3
	75град

	4
	30град.

	5
	 

	
	

	0
	Питання 27. Які пневмотранспортні установки використовуються для транспортування сипких вантажів на значні відстані?

	1
	нагнітальні

	2
	всмоктувальні

	3
	змішані

	4
	не використовуються взагалі

	5
	 

	
	

	0
	Питання 28. Скільки гілок канату намотується на барабан в одинарному поліспасті?

	1
	4

	2
	1

	3
	3

	4
	2

	5
	 

	
	

	0
	Питання 29. За якою формулою визначається кутова швидкість барабана механізма підйому вантажу зі здвоєнним поліспастом?

	1
	2vUn/D

	2
	v Un/D

	3
	vm/D

	4
	2vm/D

	5
	 

	
	

	0
	Питання 30. Які типи поліспастів використовуються в вантажопідйомних кранах?

	1
	силові та швидкістні

	2
	ніякі

	3
	швидкістні

	4
	силові

	5
	



Білет №2.
	0
	Питання 1. За якою формулою визначають прискорення вантажу в процесі пуску механізма підйому?

	1
	v/tгальмування

	2
	vtгальмування

	3
	v/tпуску

	4
	vtпуску

	5
	 

	
	

	0
	Питання 2. Який розрахунковий параметр визначає спосіб розвантаження ковшових конвеєрів?

	1
	Лінійна швидкість ковшів

	2
	Висота конвеєра

	3
	Форма ковшів

	4
	Полюсна відстань

	5
	

	
	

	0
	Питання 3. За якою формулою визначається кутова швидкість барабана механізма підйому вантажу зі здвоєнним поліспастом?

	1
	vUn/D

	2
	2vUn/D

	3
	vm/D

	4
	2vm/D

	5
	 

	
	

	0
	Питання 4. За якою формулою визначають сповільнення вантажу в процесі гальмування механізма підйому?

	1
	vtгальмування

	2
	v/tпуску

	3
	vtпуску

	4
	v/tгальмування

	
	

	0
	Питання 5. Які ковші прийнято використовувати для транспортування легкосипких вантажів?

	1
	Мілкі

	2
	Лопатеві 

	3
	Глибокі

	4
	Трапецевидні гострокуті

	5
	Вилчасті

	
	

	0
	Питання 6. Які технологічні операції дозволяють усунути буксування приводних барабанів стрічкових конвеєрів?

	1
	Поверхневе зміцнення робочої поверхні барабана

	2
	Розточування  поверхні барабана

	3
	Шліфування робочої поверхні барабана

	4
	Нанесення гумового покриття на робочу поверхню барабану

	5
	Збільшення кута захвату барабана

	
	

	0
	Питання 7. Який вид термічної обробки використовують при виготовленні гаків?

	1
	Високий відпуск 

	2
	Низький відпуск

	3
	Гартування

	4
	Нормалізація

	5
	Відпалювання

	
	

	0
	Питання 8. У яких гвинтових конвеєрах не бажано використовувати проміжні опори шнеків?

	1
	Горизонтальних

	2
	Тихохідних

	3
	Жолобовидних

	4
	Вертикальних

	5
	 

	
	

	0
	Питання 9. За якою формулою визначається кутова швидкість барабана механізма підйому вантажа з одинарним поліспастом?

	1
	2vm/D

	2
	vm/D

	3
	2vUn/D

	4
	vUn/D

	5
	 

	
	

	0
	Питання 10. Яку робочу зону обслуговують крани прольотного типу?

	1
	прямокутну

	2
	квадратну

	3
	у вигляді сектора

	4
	у вигляді круга

	5
	 

	
	

	0
	Питання 11. Які види осердь використовують в канатах?

	1
	пружнометалеві

	2
	органічні

	3
	металоорганічні

	4
	 синтетичні

	5
	 

	
	

	0
	Питання 12. За допомогою якого пристрою блокується зворотній рух робочої вітки ковшового конвеєра?

	1
	Стрічкового гальма

	2
	Роликового зупинника

	3
	Штифтів

	4
	Запобіжних стопорних муфт

	5
	Двоколодкових гальм

	
	

	0
	Питання 13. З якими видами контактів шарів дротинок виготовляють канати?

	1
	ПЛК

	2
	ЛК

	3
	ТЛК

	4
	ТК

	5
	 

	
	

	0
	Питання 14. Які крани відносяться до кранів прольотного типу?

	1
	стрілові

	2
	козлові

	3
	мостокабельні

	4
	мостові

	5
	 

	
	

	0
	Питання 15. Виберіть конвеєри, які прийнято використовувати для крутопохилого переміщення вантажів?

	1
	Гвинтові тихохідні

	2
	Скребкові із увігнутими скребками

	3
	Стрічкові з перфорованими стрічками

	4
	Стрічкові з двохконтурними стрічками

	5
	Гвинтові швидкохідні

	
	

	0
	Питання 16. Який з перерахованих конвеєрів є найбільш енергозатратним?

	1
	Гвинтовий

	2
	Стрічковий

	3
	Пневматичний

	4
	Скребковий

	5
	Ковшовий

	
	

	0
	Питання 17. На які зусилля випробовують гаки?

	1
	1,25 Q

	2
	Q

	3
	1,5 Q

	4
	2,0 Q

	5
	 

	
	

	0
	Питання 18. З яких матеріалів виготовляють круглоланкові зварні ланцюги?

	1
	Сталь 10

	2
	Сталь 45

	3
	Ст.2

	4
	СЧ15

	5
	 

	
	

	0
	Питання 19. Який тип шнеку традиційно використовують для вантажів, які в процесі взаємодії з шнеком доцільно подрібнити?

	1
	Фасонний

	2
	Лопатевий

	3
	Стрічковий

	4
	Суцільний

	5
	 

	
	

	0
	Питання 20. Який з перелічених конвеєрів не забезпечує вертикального переміщення вантажів без застосування допоміжних пристроїв?

	1
	Метальний

	2
	Ковшовий

	3
	Стрічковий

	4
	Гвинтовий

	5
	Пневматичний

	
	

	0
	Питання 21. Для яких вантажів прийнято використовувати грейферний захват?

	1
	Навалочних

	2
	Гозоподібних

	3
	Тарних

	4
	Рідких

	5
	 

	
	

	0
	Питання 22. За якою формулою визначають мінімальний діаметр блока поліспастної системи механізма підйому вантажу?

	1
	e+d

	2
	ed

	3
	d/e

	4
	е-d

	5
	 

	
	

	0
	Питання 23. Яке співвідношення між діаметрами блоку та канату для вантажопідйомних кранів?

	1
	10…15

	2
	47…100

	3
	36…46

	4
	16…35

	5
	 

	
	

	0
	Питання 24. Для транспортування яких вантажів прийнято використовувати кожухи та шнеки виготовлені з чавуну?

	1
	Абразивних матеріалів

	2
	Органічних добрив

	3
	Кормових сумішей

	4
	Коренебульбоплодів

	5
	Напіврідких вантажів

	
	

	0
	Питання 25. За якою формулою визначають мінімальний діаметр барабана механізма підйому вантажу?

	1
	e+d

	2
	ed

	3
	е-d

	4
	d/e

	5
	 

	
	

	0
	Питання 26. Застосування якого конвеєра дозволяє одночасно з транспортуванням зменшити вологість та температуру  зернових вантажів?

	1
	Пневматичного

	2
	Скребкового

	3
	Стрічкового 

	4
	Гвинтового

	5
	Метального

	
	

	0
	Питання 27. Які переваги є типовими для ланцюгових скребкових конвеєрів?

	1
	Висока продуктивність

	2
	Енергоефективність

	3
	Зручність завантаження і розвантаження

	4
	Відсутність буксування

	5
	Низька металоємкість

	
	

	0
	Питання 28. Якими основними параметрами характеризуються стрілові крани?

	1
	Швидкість руху основних механізмів

	2
	Виліт стріли

	3
	Вантажопідйомність

	4
	Найбільший вантажопідйомний момент

	5
	 

	
	

	0
	Питання 29. З яких матеріалів виготовляють пластинчасті ланцюги?

	1
	Сталь 50

	2
	Сталь 40

	3
	Сталь 45

	4
	Ст.2

	5
	 

	
	

	0
	Питання 30. Яку робочу зону обслуговують стаціонарні стрілкові крани?

	1
	у вигляді сектора

	2
	прямокутну

	3
	квадратну

	4
	у вигляді круга

	5
	 




КРИТЕРІЇ
оцінки знань на етапах проміжного та підсумкового контролю знань студентів з дисципліни «Підйомно-транспортні машини»

Проміжний контроль знань студентів здійснюється регулярно на лекційних і лабораторних заняттях шляхом їх опитування з пройденого матеріалу. Форма контролю знань із змістового модуля 1 - виконання лабораторних робіт. Змістовий модуль 2 оцінюється за результатами захисту звітів з лабораторних робіт.
Підсумковий контроль знань здійснюється на заліку.
Оцінка "Відмінно" виставляється студенту, який протягом семестру систематично працював, на екзамені показав різнобічні та глибокі знання з програмного матеріалу, вміє вільно виконувати завдання, що передбачені програмою, засвоїв основну та знайомий з додатковою літературою, відчуває взаємозв'язок окремих розділів дисципліни, їх значення для майбутньої професії, виявив творчі здібності в розумінні та використанні навчально-праграмного матеріалу, проявив здатність до самостійного оновлення і засвоєння знань.
Оцінка "Добре" виставляється студенту, який виявив повне знання програмного матеріалу, успішно виконує передбачені програмою завдання, засвоїв основну літературу, що рекомендована програмою, показав високий характер знань з дисципліни і здатний до їх самостійного поповнення  та оновлення у ході подальшого навчання та професійної діяльності.
Оцінка "Задовільно" виставляється студенту, який виявив знання повного навчально-програмного матеріалу в обсязі, необхідному для подальшого навчання та наступної роботи за професією, справляється з виконанням завдань, передбачених програмою, допустив окремі похибки у відповіді на екзамені та при виконання екзаменаційних завдань, але володіє необхідними знаннями для їх подолання під керівництвом науково-педагогічного працівника.
Оцінка "Незадовільно" виставляється студенту, який не виявив достатніх знань основного навчально-програмного матеріалу, допустив принципові помилки у виконанні передбачених програмою завдань, не може без допомоги науково-педагогічного працівника використати знання при подальшому навчанні, не спромігся оволодіти навичками самостійної роботи.
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