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208-Агроінженерія (скорочений термін)




1. Опис навчальної дисципліни
Підйомно-транспортні машини
	Галузь знань, напрям підготовки, спеціальність, освітньо-кваліфікаційний рівень

	Освітній ступінь
	Бакалавр

	Напрям підготовки
	

	Спеціальність
	208 – Агроінженерія (скорочений термін) 

	Спеціалізація
	

	Характеристика навчальної дисципліни

	Вид
	Обов’язкова

	Загальна кількість годин
	90

	Кількість кредитів ECTS
	4

	Кількість змістовних модулів
	2

	Курсовий проект (робота) (за наявності)
	

	Форма контролю
	Залік

	Показники навчальної дисципліни для денної та заочної форм навчання

	
	денна форма навчання
	Заочна форма навчання

	Рік підготовки
	2
	2-3

	Семестр
	4
	4-5

	Лекційні заняття
	15 год.
	8год.

	Практичні, семінарські заняття
	-
	-

	Лабораторні заняття
	30 год.
	6год.

	Самостійна робота
	[bookmark: _GoBack]45 год.
	-

	Індивідуальні завдання
	-
	-

	Кількість тижневих аудиторних годин для денної форми навчання
	3 год.
	-




  



2. Мета та завдання навчальної дисципліни
Мета:  Загальна мета дисципліни полягає у викладенні студентам основ знань про вантажопідйомні, транспортуючі та транспортні машини, які використовуються у будівництві на монтажних, навантажувально-розвантажувальних і транспортних роботах.
	Основна мета дисципліни – вивчення конструкцій, розрахунку, проектування, правил безпечної експлуатації вантажопідйомних, транспортуючих, навантажувально-розвантажувальних машин і автотракторного транспорту.

Завдання: навчити студентів складати розрахункові схеми, визначати стійкість та міцність деталей, конструкцій, споруд, машин, а також конструктивні форми і розміри елементів вантажопідйомних та транспортуючих машин.
У результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен 
знати:основи конструювання елементів машин ПТМ та їх приводів, мати навики розрахунку типової механічної або електромеханічної передачі. Він повинен вміти на підставі аналізу існуючих елементів та конструкцій спроектувати та розрахувати механічний привод будь-якої машини ПТМ з оптимальними параметрами за коефіцієнтом корисної дії, довговічності, ремонтоздатності тощо у відповідності до вимог ЄСКД.
вміти:
· застосовувати різні матеріали в різних умовах експлуатації деталей та механізмів машин. При цьому він повинен використовувати основні критерії вибору відповідних матеріалів, конструктивних форм і визначення розмірів елементів машин;
· вибирати стандартні вироби та використовувати їх у процесі вирішення інженерних задач.


1. МЕТА ВИВЧЕННЯ ДИСЦИПЛІНИ

1.1. МІСЦЕ І РОЛЬ ДИСЦИПЛІНИ В СИСТЕМІ ПІДГОТОВКИ ФАХІВЦІВ
Дисципліна „Підйомно–транспортні машини” викладається відповідно до навчального плану підготовки бакалаврів спеціальності 7.090215 « Машини та обладнання с.г. виробництва»
СІЛЬСЬКОГОСПОДАРСЬКІ ПІДЙОМНО-ТРАНСПОРНІ МАШИНИ Є НЕВІД’ЄМНОЮ СКЛАДОВОЮ СИСТЕМИ МАШИН, ЩО ЗАБЕЗПЕЧУЮТЬ МЕХАНІЗАЦІЮ РОБІТ, ЯКІ ПОВ’ЯЗАНІ З ПЕРЕМІЩЕННЯМ ВЕЛИКОЇ КІЛЬКОСТІ ВАНТАЖІВ. ПІДЙОМНО-ТРАНСПОРТНІ МАШИНИ ПОЛЕГШУЮТЬ І ПІДВИЩУЮТЬ ПРОДУКТИВНІСТЬ ПРАЦІ .РОБІТНИКІВ І ЗБІЛЬШУЮТЬ ЕФЕКТИВНІСТЬ ВИКОРИСТАННЯ ТРАНСПОРТУ. ДИСЦИПЛІНА ВІДІГРАЄ ВАЖЛИВУ РОЛЬ У ФОРМУВАННІ ІНЖЕНЕРА-МЕХАНІКА СІЛЬСЬКОГО ГОСПОДАРСТВА. ВОНА БЕЗПОСЕРЕДНЬО ПОВ’ЯЗАНА З ВИРОБНИЦТВОМ. ЗНАННЯ, ОТРИМАНІ ПРИ ВИВЧЕНІ ДИСЦИПЛІНИ «ПІДЙОМНО-ТРАНСПОРТНІ МАШИНИ» СТУДЕНТИ ВИКОРИСТОВУЮТЬ В НАВЧАННІ – ЛАБОРАТОРНО-ПРАКТИЧНИХ ЗАНЯТТЯХ, ПРИ ПРОХОДЖЕННІ ВСІХ ВИДІВ ПРАКТИК, А ПОТІМ БУДУЧИ СПЕЦІАЛІСТОМ, ПОСТІЙНО В СВОЇЙ ТРУДОВІЙ ДІЯЛЬНОСТІ ТА ПОБУТІ.

1.2. Мета і задачі вивчення дисципліни
Загальна мета дисципліни полягає у викладенні студентам основ знань про вантажопідйомні, транспортуючі та транспортні машини, які використовуються у будівництві на монтажних, навантажувально-розвантажувальних і транспортних роботах.
	Основна мета дисципліни – вивчення конструкцій, розрахунку, проектування, правил безпечної експлуатації вантажопідйомних, транспортуючих, навантажувально-розвантажувальних машин і автотракторного транспорту.
		
1.3. Вимоги до знань та вмінь, набутих в процесі вивчення дисципліни
У результаті вивчення дисципліни студенти повинні знати сучасні конструкції, теоретичні основи розрахунків, основи вибору і проектування, правила безпечної експлуатації вантажопідйомних, транспортуючих, навантажувально-розвантажувальних машин, автомобілів та тракторів.
	Студенти повинні вміти:
– виконувати проектно-конструкторські та розрахункові роботи при створенні вузлів, механізмів та агрегатів вантажопідйомних, транспортуючих, навантажувально-розвантажувальних машин, автомобілів та тракторів;
– визначати діючі під час роботи машини зусилля та на їх основі виконувати розрахунки на міцність, які б гарантували надійність роботи;
– обґрунтовано, на основі техніко-економічного аналізу, вибирати вантажопідйомні, транспортуючі, навантажувально-розвантажувальні машини, автомобілі та трактори в залежності до потреб виробництва;
– розраховувати необхідний парк техніки, виходячи із потреб будівництва і визначати чинники ефективності цього парку;
– створювати нові і вдосконалювати існуючі вантажопідйомні, транспортуючі, навантажувально-розвантажувальні пристрої та механізми;
– сприяти використанню і розповсюдженню передової вантажопідйомної, транспортуючої та транспортної техніки.

a. Перелік дисциплін, засвоєння яких необхідне для вивчення дисципліни
Дисципліна викладається на базі знань з фундаментальних та професійно-орієнтованих дисциплін „Математика”, „Нарисна геометрія, „інженерна і комп’ютерна графіка”, „Теоретична механіка”, „Опір матеріалів”, „Теорія машин і механізмів”, „Деталі машин”.

2. ЗМІСТ ДИСЦИПЛІНИ

2.1. ЗМІСТ НАВЧАЛЬНОЇ РОБОТИ
	Види навчальної
роботи
	Назви тем видів навчальної роботи студентів, змістовних модулів (ЗМ) та навчальних елементів
	Кількість год.

	
	
	На один вид навчальної роботи
	Всього год.



	1
	2
	3
	4

	Модуль 1.
Транспортуючі машини

	
	Тема 1. Характеристика транспортуючих  машин 
ЗМ 1. Вступ. Організація навчального процесу з дисципліни ПТМ. До історії розвитку ПТМ .
ЗМ 2. Призначення і класифікація машин; Класифікація систем транспортуючих машин по видам енергоносія.
ЗМ 3. Характеристика вантажів; 
ЗМ 4 Продуктивність транспортуючих машин. Продуктивність транспортуючих машин для сипких і штучних вантажів.
ЗМ 5. Режими роботи механічних транспортуючих машин; Режими роботи механічних транспортуючих  машин і способи врахування цього при розрахунку конвеєрів. 
	2 год.

	

	
	Тема 2. Основи розрахунку механічних транспортуючих машин з гнучкими тяговими органами 
ЗМ 6. Методика розрахунку конвеєрів з гнучкими тяговими елементами.
ЗМ 7. Типи опорів руху гнучкого тягового елемента (Види опорів руху гнучкого тягового елемента при роботі конвеєра).
ЗМ 8. Визначення зусиль в гілках гнучкого тягового елемента і потужності привода (Метод визначення величин опорів і зусиль в гілках конвеєра для заданої схеми траси).
	4 год.

	

	
	ЗМ 9. Вибір місця розташування привода (Місце розташування привода конвеєра. Методи підвищення тягової здатності привода конвеєра).
	
	

	Л е к ц і ї
	Тема 3. Конструктивні особливості конвеєрів з гнучким тяговим елементом 
ЗМ 10. Стрічкові конвеєри (Стрічкові конвеєри – класифікація та конструкція. Основні складові частини. Вибір ширини стрічки. Тяговий розрахунок. Розрахунок стрічки на міцність. Визначення діаметрів приводного і натяжного барабанів, потужність конвеєра). 
ЗМ 11. Ланцюгові конвеєри (Пластинчасті та скребкові конвеєри – класифікація і конструкція. Визначення ширини пластин, потужності та зусиль в тяговому органі.
Ківшові конвеєри – класифікація і конструкція. Методи завантаження і розвантаження ковшів. Види ковшів тихохідних та швидкохідних конвеєрів. Розрахунок продуктивності та потужності. Визначення зусиль на тяговому органі).
	4 год.


	






18 год.


	
	Тема 4. Особливості конструкцій і розрахунку конвеєрів без гнучкого тягового елемента 
ЗМ 12. Роликові конвеєри (Горизонтальні непривідні та привідні. Особливості їх конструкцій. Визначення опорів руху та обчислення потужності приводу). 
ЗМ 13. Гвинтові конвеєри (Класифікація і конструкція. Види гвинтів. Визначення продуктивності, потужності та крутного моменту на гвинті).
ЗМ 14. Коливальні конвеєри (Класифікація і конструкція, визначення параметрів та розрахунок потужності привода).
ЗМ 15. Гравітаційне устаткування (Види гравітаційних пристроїв – прості, роликові, візкові та гвинтові. Визначення геометричних, кінематичних та силових параметрів).
	4 год.

	

	
	Тема 5. Устаткування пневмо- і гідротранспорту. Загальні поняття 
ЗМ 16. Призначення і схеми систем пневмотранспорту (Суть процесів пневмотранспортування вантажів в двофазному середовищі (аеросуміші). Схеми систем пневматичного транспортування в двофазному середовищі).
ЗМ 17. Елементи теорії руху суміші повітря з сипким матеріалом по трубопроводу (Основи теорії руху сипких матеріалів по трубопроводу. Види опорів і методи їх визначення).

	2 год.


	

	
	ЗМ 18. Пневмоконвеєри і пневмокапсульний транспорт (Суть і схеми пневмоконвеєрного та пневмокапсульного транспорту).
ЗМ 18. Гідравлічний транспорт будівельних вантажів (Суть і схеми гідравлічного трубопровідного транспорту). 
Тема 6. Допоміжне обладнання транспортуючих машин 
ЗМ 20. Бункери (Типи і конструкції. Основи теорії витікання насипних матеріалів з бункерів. Тиск насипного вантажу на стінки бункера. Мілкі та глибокі бункери (силоси)).
ЗМ 21. Затвори (Типи і конструкції, область застосування. Прилади та апарати, які забезпечують автоматизацію роботи затворів)
ЗМ 22. Живильники (Типи і конструкції, область застосування. Прилади та апарати, які забезпечують автоматизацію роботи живильників).
	




2 год.


	

	Лабораторні заняття
	Лабораторне заняття 1. Вивчення конструкції та визначення параметрів стрічкового конвеєра

Лабораторне заняття 2. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів скребкового конвеєра

Лабораторне заняття 3. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів ковшового конвеєра

Лабораторне заняття 4. Вивчення конструкції та визначення основних параметрів гвинтового конвеєра
	2 год.


2 год.


2 год.


2 год.
	


8 год.








	СРК
	Індивідуальна робота під контролем в модулі-1 
	16
	16

	Мк
	Модульний контроль за результатами поточных контролів виконання студентами низки практичних вправ і лабораторних робіт передбачених обсягом модуля-1. 
Оцінювання модуля-1 здійснюється як середньозважена оцінка результатів поточних контролів.
	
	

	СРС
	Опрацювання студентами змістовних модулів ЗМ 1–22 та підготовка до заліку
	16 год.
	16 год.

	
Модуль2.
Вантажопідйомні  машини

	Л е к ц і ї
	Тема 1.  Характеристика вантажопідйомних машин 
	
2 год.


















	

	
	ЗМ 23 Загальна  класифікація і основні параметри вантажопідйомних  машин (Класифікація і область використання вантажопідйомних машин циклічної дії. Основні їх терміни і параметри).
ЗМ 24. Правила Держнаглядохоронпраці України (Державний нормативний акт, що регламентує умови виготовлення та безпечної експлуатації вантажопідйомних кранів).
ЗМ 25. Продуктивність вантажопідйомних машин (Категорії продуктивності вантажопідйомних машин циклічної дії).
ЗМ 26.  Режими роботи вантажопідйомних механізмів і кранів (Групи режимів роботи вантажопідйомних механізмів і кранів та їх складові елементи).
ЗМ 27.  Навантаження, розрахункові стани (Характеристика навантажень, що діють на вантажопідйомну машину циклічної дії - вагових, вітрових, інерційних. Розрахункові випадки стану кранів. Визначення розрахункових навантажень на елементи крана).
Тема 2.  Деталі  та  вузли  вантажопідйомних машин 
ЗМ 28.  Канати  і  стропи (Канати – конструкція, розрахунок на міцність і довговічність, норми вибракування. Стальні стропи – конструкція, визначення діаметру та довжини).
ЗМ 29. Блоки (Канатні блоки і блочні обойми (підвіски). Їх вибір, визначення коефіцієнта корисної дії. Обчислення навантаження на вісь блока; розрахунок діаметра та довжини вісі).

	
	

	
	ЗМ 30. Поліспасти (Поліспасти – призначення, кратність. Поліспасти прямої та зворотної дії, одинарні та здвоєні; коефіцієнт корисної дії поліспаста та блочно-поліспастної системи).
ЗМ 31. Барабани (Канатні барабани, їх типи, конструкція, розрахунок на міцність та обчислення геометричних параметрів. Канатоукладальники, їх призначення та різновиди конструкцій).
	
	

	
	Тема 3.  Механізми вантажопідйомних машин 
ЗМ 32. Основи розрахунку механізмів (Розрахункова схема і загальне рівняння руху кранового механізму. Аналіз перехідних процесів у крановому механізмі. Визначення часу пуску та гальмування, швидкостей і прискорень, рушійних і гальмових моментів. Динамічні навантаження в крановому механізмі коливального характеру).
ЗМ 33. Механізми підйому вантажу (Особливості конструкції, методика розрахунку. Визначення розмірів барабана вантажної лебідки. Вибір двигуна, гальма і їх параметрів для механізму підйому). 
ЗМ 34. Механізми пересування (Особливості конструкції, методика розрахунку, вибір двигуна, гальма та їх параметрів. Особливості розрахунку механізму пересування з канатною тягою).
	4 год.

	

	Л е к ц і ї
	 ЗМ 35. Механізми обертання (Опорно–поворотні обладнання кранів, особливості конструкції, методика розрахунку механізму обертання. Муфти граничного моменту, їх призначення, конструкція і параметри. Вибір двигуна, гальма та їх параметрів).
ЗМ 36. Механізми підйому стріли (Особливості конструкції, методика розрахунку. Визначення зусилля у стріловому поліспасті. Вибір двигуна, гальма та їх параметрів).
	
	

	
	Тема 4. Пристрої вантажопідйомних машин 
ЗМ 37. Вантажозахоплюючі  пристрої (Вантажозахоплюючі органи. Крюки, крюкові підвіски; їх розрахунок на міцність. Скоби, захоплювачі, траверси, електромагніти, вакуумні присоси, робочі органи роботів і маніпуляторів – конструкції та основи розрахунку і вибору).
ЗМ 38. Гальмівні пристрої (Зупинники і гальма – призначення, класифікація, область застосування. Конструкція, розрахунок і вибір колодкових, стрічкових, дискових, конусних і вантажоупорних гальм).
	2год.

	14 год.


	
	Тема 5. Прості вантажопідйомні машини 
ЗМ 39. Домкрати (Класифікація, параметри, область застосування. Конструкція та розрахунок гвинтових, рейкових і гідравлічних домкратів).
ЗМ 40. Лебідки (Класифікація, область застосування, конструкція і розрахунок електрореверсивних, фрикційних лебідок та лебідок з гідроприводом).
ЗМ 41. Талі і тельфери (Область використання, конструкція, розрахунок).
	2 год.

	

	
	ЗМ 42. Підйомники (Класифікація, основні параметри, конструкція, розрахунок щоглових, скіпових, вантажних і вантажопасажирських підйомників, ліфтів. Пристрої безпечної експлуатації підйомників – обмежувачі швидкості, уловлювачі. Їх типи та різновиди конструкцій). 
Тема 6.  Особливості конструкції кранів, умови та пристрої безпечної їх експлуатації 
ЗМ43. Особливості конструкції кранів (Баштові крани – класифікація, особливості конструкції. Крани з поворотною платформою і неповоротною баштою, приставні і самопідйомні крани. Конструкція поворотних платформ, опорних рам, порталів, башт, стріл, ходових візків, кабін керування, противаг. Монтаж і демонтаж. 
Самохідні стрілові крани – класифікація, індексація стрілових кранів. Автомобільні, пневмоколісні крани, крани на спеціальному шасі автомобільного типу, гусеничні, рейкові і залізничні крани. Визначення тиску кранів на грунт. Визначення вантажних характеристик. Застосування стрілових кранів в стиснених умовах).
ЗМ 44. Стійкість кранів (Вантажна і власна стійкість. Критерії стійкості. Стійкість стрілових самохідних кранів. Стійкість баштових і прогінних кранів. Організація технічного нагляду і технічного освідчення кранів). 
ЗМ 45. Пристрої безпечної експлуатації (Обмежувачі вантажопідйомності, висоти підйому, шляху пересування крана і кранових візків, вантажного моменту; вимірювачі тиску вітру, протиугінні пристрої).
	




2 год.

	

	
	Лабораторне заняття 5. Вивчення конструкцій та визначення основних параметрів і коефіцієнта корисної дії домкратів
	2 год.

	8 год.

	Лабораторні заняття
	Лабораторне заняття 6. Вивчення конструкцій та визначення параметрів гальм і зупинників
	2 год.
	

	
	Лабораторне заняття 7. Вивчення конструкцій і визначення параметрів талей та лебідок з ручним та машинним приводами 
	2год.

	

	
	Лабораторне заняття 8. Вивчення конструкцій та вивчення параметрів складових елементів механізму підйому  вантажопідйомних  кранів 
	2 год.


	

	Самостійна робота під контролем
	

Індивідуальна робота під контролем в модулі 2



	16
	16

	СРС
	Опрацювання студентами змістовних модулів ЗМ 1 – 24.
Виконання курсової роботи
	16 год.
6 год.
	

	Модульний контроль 2
	Виконання студентами письмової контрольної роботи з модуля-2.
Оцінювання модуля-2 здійснюється за результатами написання контрольної роботи.


	2 год.
	2 год.

	Модуль 3.
Курсова робота з дисципліни

	Самостійна робота під контролем
	Загальний розрахунок механізму підйому вантажу. Складання кінематичної схеми приводу механізму і схеми канато-блочної системи, вибір канату, визначення розмірів блоків і барабана, розрахунок потужності, вибір двигуна, редуктора, муфт, гальма.
	2 год.
	12 год.

	
	Загальний розрахунок стрічкового конвеєра. 
Визначаються сили опору, розраховується навантаження на механізм, складається його кінематична схема, визначається потужність двигуна, вибирається двигун, редуктор, муфти.
	2 год.
	

	
	Загальний розрахунок скребкового конвеєра. 
Визначення навантажень на скребки та конструктивних параметрів обладнання, розрахунок потужності, вибір двигуна, редуктора, муфти.
	2 год.
	

	
	Загальний розрахунок ковшового конвеєра. 
Визначення навантажень та основних конструктивних параметрів, розрахунок потужності, вибір двигуна, редуктора, муфт.
	2 год.
	

	
	Загальний розрахунок гвинтового конвеєра. 
Визначення навантажень та основних конструктивних параметрів, розрахунок потужності, вибір двигуна, редуктора, муфт .
	1 год.
	

	
	Розробка пристроїв крана чи конвеєра.
Розрахунки деталей  пристрою вантажопідйомного крана чи конвеєра на міцність. Проектування пристрою.
	1 год.
	

	
	Представлення підготовленої курсової роботи до захисту
	2 год.
	

	
	Текстові та графічні матеріали до курсової роботи з підйомно-транспортних машин
(Зміст та обсяг роботи наведено в п. 5)
	6 год.
	6 год.

	СРС
	Виконання студентами курсової роботи


	16 год
	16 год.









2.2. НАЗВА, ЗМІСТ ТА ОБСЯГ ІНДИВІДУАЛЬНИХ ЗАВДАНЬ. СТРОКИ ВИКОНАННЯ

	№
	Назва та зміст індивідуального завдання 
	Номери тижнів

	
	
	видачі 
роботи
	захисту 
роботи

	1.












2.
	Розрахунок параметрів конструктивних елементів приводів та виконавчих органів вантажопідйомних машин чи конвеєрів
У відповідності з вихідними даними студенту необхідно:
– розрахувати конструктивні параметри приводних механізмів вантажопідйомного крана чи конвеєра;
– визначити геометричні, кінематичні та силові параметри в ланках кранових механізмів чи конвеєра;
 
Курсова робота з дисципліни
У відповідності з вихідними даними студенту необхідно виконати (скласти):
– загальний розрахунок крана чи конвеєра;
– загальні розрахунки приводів кранових механізмів чи конвеєра;
– розрахунки на міцність деталей складальних одиниць;
– список літератури;
– додаток – специфікації до складальних креслень.
	7 семестр
16 тиждень









7 семестр
16 тиждень




	7 семестр
16 тиждень









7 семестр
16 тиждень


	
	Графічну частину курсової роботи студенти виконують  на аркушах формату А1 (594х841 мм). Вона містить такі елементи у відповідності до варіанту завдання:
	
	

	
	1) аркуш 1 – складальне креслення кранового механізму або конвеєра;
2) аркуш 2 (можливий формат А 2) – складальне креслення пристроїв вантажопідйомної машини чи конвеєра, для яких виконувався розрахунок.
Обсяг розрахунково-пояснювальної записки - 20...25 с., графічної частини – 2 аркуші креслень. 
Плановий обсяг роботи над курсовою роботою 32 год.
	
	



2.3. РОЗРАХУНОК РЕЙТИНГУ З ДИСЦИПЛІНИ ТА ОЦІНКА ЗНАНЬ 
СТУДЕНТІВ ЗА МОДУЛЬНО-РЕЙТИНГОВОЮ СИСТЕМОЮ НАВЧАННЯ

Курс складається з 3 теоретично-практичних модулів (у 7семестрі); їх характеристика і розшифровка наведена в таблицях нижче.
Кожний теоретично-практичний модуль та курсова робота оцінюється в умовних балах, враховуючи рівень теоретичних знань, навиків, умінь набутих студентом під час навчання.






	Семе-стр
	Лек-ції
	Лабора-торні
роботи
	Самос-тійна
робо-та
	Всьо-го год.
	Розрахун.
рейтинг
Rди ”умовні бали”
	Рейтинг навчал. роботи Rнр ”умовні бали”
	Рейт.
Атестації Rат
”умов. бали”
	Креди-ти
ECTS

	7
	32
	16
	32
	90
	90
	63
	27
	1,5




Наведена кількість умовних балів за навчальну роботу студента складає 70% (коефіцієнт 0,7) від загальної кількості умовних балів. Ще 30% (коефіцієнт 0,3) припадає на атестацію (іспит). Тобто рейтинги з навчальної роботи та з атестації складають:
Rнр4=63 балів;			Rат4=27 балів;				Rдис4=90 бали.
Студент може збільшити свій рейтинг за додаткову роботу, визначену лектором, що надається студенту рішенням кафедри конструювання машин. Додаткова робота не передбачена навчальним планом, але сприяє підвищенню кваліфікації студентів з дисципліни (доповідь на студентській конференції, участь у предметній олімпіаді, виготовлення макетів, підготовку наочних посібників, тощо).
Рейтинг з додаткової роботи Rдр може складати до 10% від рейтингу з дисципліни Rдис (тобто, до 6 умовних балів). Rдр додається до Rнр.
Рейтинг штрафний Rштр віднімається від Rнр і може складати до 5% від Rнр (до 2 умовних балів). Rштр  визначається лектором і вводиться за рішенням кафедри конструювання машин для студентів, які невчасно засвоїли матеріал модуля, не дотримувались графіка роботи, пропускали заняття тощо.
Для допуску до атестації (екзамену) студенту необхідно набрати  з навчальної роботи не менше 50% умовних балів від рейтингу з навчальної роботи Rнр (32 умовних балів). Це означає, що в цілому студенту необхідно виконати такий мінімум робіт:
1. виконати всі заплановані завдання (розрахункові завдання, домашні завдання, курсову роботу, тощо);
2. уникати штрафних санкцій лектора.
Рейтинг з атестації Rат включає рейтинг із заліку Rзал і визначається кількістю умовних балів, отриманих студентом на атестації з дисципліни, передбаченої робочим навчальним планом. Залік складається в кінці 7-го семестру.
Студенти, які протягом семестру набрали необхідну кількість умовних балів (не менше 60% від розрахункового рейтингу з навчальної роботи, згідно з таблицею 2.1. – 32 бала) мають можливість:
· не складаючи залік отримати екзаменаційну оцінку згідно з даними табл. 2.1. (стовпчик №3);
· скласти іспит з метою підвищення рейтингу з дисципліни (екзаменаційної оцінки);
· у разі отримання на іспиті оцінки меншої, ніж „Автоматично” з рейтингу, за студентом зберігається оцінка, отримана „Автоматично”.

Таблиця 2.1.2. Рейтингові оцінки із змістових модулів

	Термін навчання тижні
	Номер змістового модуля
	Навчальне навантаження години (балів)
	Кредити ECTS
	Рейтингова оцінка змістового модуля

	
	
	
	
	мінімальна
	розрахункова
	реальна

	7 семестр

	1-11
	1
	36
	1,0
	11
	22
	

	12-16
	2
	18
	0,5
	6
	11
	

	Всього за семестр
	2
	54
	1,5
	17
	33
	



Студенти, які протягом навчального семестру набрали кількість балів, меншу 60% від розрахункового рейтингу з навчальної роботи зобов’язані скласти залік.
Студенти, які протягом навчального семестру набрали кількість балів, меншу 50% від розрахункового рейтингу з навчальної роботи Rнр (менше мінімальної рейтингової оцінки, приведеної в табл.. 2.1., тобто менше 32 умовних балів), зобов’язані до початку екзаменаційної сесії підвищити його, інакше вони не допускаються до заліку і мають академічну заборгованість.
За здачу письмового заліку можна отримати до 27 умовних балів. 
Студентам, які успішно завершили засвоєння дисципліни, задовольняючи всі необхідні вимоги щодо атестації, присвоюються кредити ECTS, призначені для дисципліни робочим навчальним планом. Кредити записуються в журнал рейтингової оцінки знань студента.

Таблиця 2.1.3. 
 Співвідношення між рейтингом здобувача вищої освіти і національними оцінками
	Рейтинг здобувача вищої освіти, бали
	Оцінка національна за результати складання

	
	екзаменів
	заліків

	90 – 100
	відмінно  
	
зараховано

	74 –  89
	добре 
	

	60 – 73
	задовільно 
	

	0 – 59
	Незадовільно
	не зараховано 








3. РЕКОМЕНДОВАНА НАВЧАЛЬНО-МЕТОДИЧНА ЛІТЕРАТУРА З МОДУЛІВ

Модулі 1, 2, 3:
1. Іванченко Ф.К. Підйомно–транспортні машини: Підручник.-- К.: Вища шк., 1993.-- 413 с. 
2. Корнєєв Г.В. Підйомно–транспортні машини безперервної дії, застосовувані в сільському господарстві.-- К.: Урожай, 1968.
3. Красников В.В. Подъёмно–транспортные машины в сельском хозяйстве.--М.: Колос, 1973. 
4. Правила будови та безпечної експлуатації вантажопідіймальних кранів. –К.: Госнадзорохрантруда Украины, 2004. –267 с.
 5. Александров М.П. Подъемно–транспортные машины.-- М.: Высшая шк., 1979.
6. Александров М.П. Подъемно–транспортные машины. Атлас конструкций. М.: Машиностроение, 1990.
7. Подъемно–транспортные машины. Атлас конструкций / Под ред. Дубинина А.С. – М.: Колос, 1985.
8. Спиваковский А.О. Транспортирующие машины, Атлас конструкций. – М.: Машиностроение, 1971.
9. Расчеты грузоподъемных и транспортирующих машин. Иванченко и др.. – К.: Вища шк., 1975. – 520 с.

НУБіП України 								Ф-7.5-2.1.8-04
Структурно-логічна схема дисциплін 
«Підйомно-транспортні машини»
	№  змістового модуля
	Розділ дисципліни
	Тема лекції
	Тема практичного (лабораторного) заняття
	Форма контролю знань

	1
	ТРАНСПОРТУЮЧІ  МАШИНИ
	Характеристика транспортуючих  машин
	Вивчення конструкції та визначення параметрів стрічкового конвеєра
	Контрольна робота №1


Виконання
лабораторних робіт




Захист звітів з лабораторних робіт

Тестовий контроль 1

	
	
	Основи розрахунку механічних транспортуючих машин з гнучкими тяговими органами
	Вивчення конструкції та визначення основних параметрів скребкового конвеєра
	

	
	
	Конструктивні особливості конвеєрів з гнучким тяговим елементом
	Вивчення конструкції та визначення основних параметрів ковшового конвеєра
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КРИТЕРІЇ
оцінки знань на етапах проміжного та підсумкового контролю знань студентів з дисципліни «Підйомно-транспортні машини»
Факультет конструювання машин
Проміжний контроль знань студентів здійснюється регулярно на лекційних і практичних заняттях шляхом їх опитування з пройденого матеріалу. Форма контролю знань із змістового модуля 1 - виконання лабораторних робіт. Змістовий модуль 2 оцінюється за результатами захисту звітів з лабораторних робіт.
Підсумковий контроль знань здійснюється на заліку.
Оцінка "Відмінно" виставляється студенту, який протягом семестру систематично працював, на екзамені показав різнобічні та глибокі знання з програмного матеріалу, вміє вільно виконувати завдання, що передбачені програмою, засвоїв основну та знайомий з додатковою літературою, відчуває взаємозв'язок окремих розділів дисципліни, їх значення для майбутньої професії, виявив творчі здібності в розумінні та використанні навчально-праграмного матеріалу, проявив здатність до самостійного оновлення і засвоєння знань.
Оцінка "Добре" виставляється студенту, який виявив повне знання програмного матеріалу, успішно виконує передбачені програмою завдання, засвоїв основну літературу, що рекомендована програмою, показав високий характер знань з дисципліни і здатний до їх самостійного поповнення  та оновлення у ході подальшого навчання та професійної діяльності.
Оцінка "Задовільно" виставляється студенту, який виявив знання повного навчально-програмного матеріалу в обсязі, необхідному для подальшого навчання та наступної роботи за професією, справляється з виконанням завдань, передбачених програмою, допустив окремі похибки у відповіді на екзамені та при виконання екзаменаційних завдань, але володіє необхідними знаннями для їх подолання під керівництвом науково-педагогічного працівника.
Оцінка "Незадовільно" виставляється студенту, який не виявив достатніх знань основного навчально-програмного матеріалу, допустив принципові помилки у виконанні передбачених програмою завдань, не може без допомоги науково-педагогічного працівника використати знання при подальшому навчанні, не спромігся оволодіти навичками самостійної роботи.












 КОНТРОЛЬНІ ПИТАННЯ ДО ПІДСУМКОВИХ КОНТРОЛІВ З 
ДИСЦИПЛІНИ
Семестр7 (залік)

Модуль 1
Транспортуючі машини і обладнання
1. Класифікація і визначення продуктивності транспортуючих машин.
2. Режими роботи механічних транспортуючих машин.
3. Типи опорів руху гнучкого тягового органа конвеєра.
4. Визначення зусиль в гілках гнучкого тягового елемента (метод обходу за контуром) і потужності привода конвеєра. 
5. Особливості визначення потужності привода стрічкового конвеєра .
6. Особливості визначення потужності привода ланцюгових конвеєрів.
7. Стрічкові конвеєри (класифікація, будова, способи збільшення кута транспортування вантажів, визначення продуктивності).
8. Стрічкові конвеєри (визначення ширини стрічки, кількості прокладок, діаметрів барабанів). 
9. Пластинчасті та скребкові конвеєри (призначення, будова, принцип дії, розрахунок параметрів і продуктивності).
10. Ківшові конвеєри (види завантаження і розвантаження ковшів, визначення полюсної відстані, обчислення продуктивності).
11. Гвинтові конвеєри (призначення, схема будови, різновиди робочого органу, визначення продуктивності)
12. Конвеєри, що коливаються (призначення, визначення типу конвеєра, схеми будови, обчислення продуктивності). 
13. Гравітаційне транспортуюче устаткування.
14. Устаткування пневмо- і гідротранспорту.

Модуль 2
Вантажопідйомні машини і обладнання
1. Загальна класифікація ПТМ.
2. Класифікація вантажопідйомних машин.
3. Категорії продуктивності вантажопідйомних машин і розрахункові залежності.
4. Державний нормативний акт «Правила безпечної експлуатації вантажопідіймальних кранів». Їх сутність?
5. Основні параметри стрілових і прогінних кранів (схеми, розрахунок параметрів). 
6. Визначення режиму роботи механізмів вантажопідйомних машин. 
7. Визначення режимів роботи кранів.
8. Види навантажень і розрахункові стани, які необхідно враховувати при конструюванні кранових механізмів. 
9. Канати (різновиди і структура, області застосування, вибір і норми вибракування). 
10. Блоки (типи, схеми підвісу канатів на блоках, визначення опорів при огинанні, вибір діаметру).
11. Поліспасти (види, призначення, схеми, визначення кратності і ККД).
12. Барабани (різновиди, визначення діаметра і довжини, товщини стінки).
13. Однорогі та дворогі вантажні крюки (типи, метод розрахунку і вибору, норми вибракування).
15. Вантажні захоплювачі (типи, схеми, основні розрахункові залежності).
16. Грейфери (призначення, класифікація по системі змикання щелеп, схеми і принципи дії одноканатних, двоканатних і привідних грейферів). 
17. Зупинники (призначення, типи, схеми конструкцій, розрахункові параметри). 
18. Класифікація гальм. Колодкові гальма (різновиди, схеми, принципи дії, розрахункові залежності).
19. Стрічкові гальма (типи, особливості конструкцій і розрахунку).
20. Гальма осьової дії (схеми і розрахунок дискових та конічних гальм).
21. Гвинтові домкрати (скласти схему будови, навести умову його самогальмування і визначити зусилля необхідне для підйому вантажу та ККД).
22. Гідравлічні і пневматичні домкрати (будова, принципи дії, визначення зусилля необхідного для підйому вантажу). 
23. Встановлення параметрів ручної лебідки по заданій вантажопідйомності і швидкості підйому вантажу. 
24. Привідні лебідки (різновиди, схеми конструкцій та визначення основних параметрів).
25. Талі і тельфери (різновиди, схеми конструкцій і визначення зусилля на тяговому ланцюгу). 
26. Підйомники (класифікація, схеми будови, основи розрахунку).
27. Основи розрахунків кранових механізмів. 
28. Механізми підйому вантажу (визначення розрахункової потужності та вибір силової установки).
29. Механізми пересування крана по рейковій колії (визначення розрахункової потужності та вибір силової установки).
30. Механізми обертання поворотної частини крана (різновиди, кінематичні схеми, визначення навантажень і обчислення величини противаги). 
31. Механізми зміни вильоту стріли (різновиди, кінематичні схеми приводу і схеми запасовки канатів).
32. Прогінні крани (типи, область застосування, особливості конструкції).
33. Прилади безпечної експлуатації кранів (призначення, будова і принципи дії). 
34. Стійкість стрілових самохідних кранів.
35. Стійкість баштових кранів. 
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