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ПЕРЕЛІК ТЕМ, ЩО ВИНОСЯТЬСЯ НА ТЕСТУВАННЯ 

 

1. БІОТЕХНІЧНІ ОБ’ЄКТИ АВТОМАТИЗАЦІЇ, МЕТОДИ ЇХ 

ДОСЛІДЖЕННЯ ТА МОДЕЛЮВАННЯ 

Характеристики біотехнічних об’єктів (БТО) автоматизації і їх 

класифікація. Особливості біотехнічних об’єктів в галузі АПК. Моделювання 

технологічних процесів БТО. Вимоги до системи керування БТО. 

 

2. СПЕЦІАЛЬНІ СИСТЕМИ 

Класифікація спеціальних систем та методи їх оптимізації. Методи 

параметричної оптимізації БТО. Класифікаційні ознаки адаптивних систем 

автоматизованого керування (САК) БТО. Методи пошуку екстремумів для 

багатовимірних систем. Загальна структура системи прямого адаптивного 

керування БТО. Математичне та технічне забезпечення системи ідентифікації 

БТО. 
 

3. НЕЙРОІНФОРМАЦІЙНІ МЕРЕЖІ КЕРУВАННЯ 

БІОТЕХНІЧНИМИ   ОБ ‘ЄКТАМИ 

Основи застосування нейронних мереж в САК БТО. Властивості і 

технологія нейронних мереж. Навчання нейронних мереж САК БТО. 

Операції над нечіткими множинами, нечітка і лінгвістична висновків. 

 

4. КОМП’ЮТЕРНО-МОДЕЛЮЮЧІ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ 

В АПК 

Моделювання адаптивних систем керування БТО. Екстремальні 

автоматичні системи керування БТО. Системи із самоорганізацією. Методи 

синтезу регуляторів в класі багатовимірних стаціонарних систем. 

 

5. ОПТИМІЗАЦІЯ І МОДЕЛЮВАННЯ СИСТЕМ 

КЕРУВАННЯ 

Основи теорії оптимізації. Поняття про оптимальне керування БТО. 

Критерії оптимізації САК БТО. Варіаційне числення для оптимізації 



керування БТО. Принцип максимуму Понтрягіна та динамічне 

програмування для оптимізації систем керування. Моделі в термінах вхід-

вихід. Моделі в термінах вхід-стан-вихід. Взаємозв’язок диференціальних 

рівнянь та передаточних функцій. Перехід від форми простору станів до 

одного диференціального рівняння та передаточної функції та  навпаки. 

Побудова часових характеристик САК БТО. Побудова частотних 

характеристик САК БТО. Керованість та спостережуваність лінійних систем. 

Оптимальна фільтрація в дискретних лінійних системах. Поняття про 

нелінійну фільтрацію. Методи аналітичного конструювання регуляторів БТО. 

Спектральний метод аналітичного конструювання регуляторів БТО.  

 

6. РОБОТОТЕХНІЧНІ КОМПЛЕКСИ І СИСТЕМИ В АПК 

Основні терміни та визначення. Склад та будова промислових роботів 

АПК. Датчики інформації промислових роботів БТО. Елементи штучного 

інтелекту промислових роботів БТО. Проектування промислових 

роботизованих систем. Промислові роботи та маніпулятори АПК. Обробка 

зображень у системах технічного зору. Комп’ютерне моделювання роботів та 

створення комп’ютерної 3D моделі робота. Взаємодія комп’ютерної моделі 

робота із середовищем БТО. 
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