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1. МЕТА , ПРЕДМЕТ І ПОНЯТІЙНИЙ АПАРАТ СПЕЦІАЛЬНОСТІ 

АВТОМАТИЗАЦІЇ ТА КОМП’ЮТЕРНО-ІНТЕГРОВАНИХ 

ТЕХНОЛОГІЙ. 

 Коротка історія автоматизації.  

Мета , предмет, методи проблеми та задачі програми. Понятійний апарат. 

 

2. ПРОГРАМНІ СЕРЕДОВИЩА В ІНЖЕНЕРНИХ РОЗРАХУНКАХ 
      Mathcad, Matlab в інженерних розрахунках. 

 

3.  ЕЛЕКТРОНІКА ТА МІКРОПРОЦЕСОРНА ТЕХНІКА 

 Напівпровідникові діоди. Транзистори. Тиристори. Операційні підсилювачі. 

Підсилювачі. Дискретні логічні елементи. Мікропроцесори. Мікроконтролери. 

Програмування мікропроцесорів. Приєднання зовнішніх пристроїв до 

мікропроцесорів. 

 

4. ТЕОРІЯ ІНФОРМАЦІЇ 

 Джерела повідомлень, форми подання та кількісні оцінки  інформації. 

Детерміновані й випадкові сигнали, процеси взаємоперетворення аналогових і 

цифрових сигналів. Основи побудови каналів зв'язку. Принципи кодування, 

стиснення інформаційних повідомлень. Алгоритми побудови оптимальних 

кодів, виявлення та виправлення помилок. Завадостійкість кодування, захист 

інформаційних повідомлень від перешкод. 

 

5. ІДЕНТИФІКАЦІЯ ТА МОДЕЛЮВАННЯ ТЕХНОЛОГІЧНИХ 

ПРОЦЕСІВ ЯК ОБ`ЄКТІВ КЕРУВАННЯ 

 Інформаційний аналіз технологічних процесів як об`єктів керування. 

Математичний опис властивостей типових як об`єктів керування на основі 

законів збурення. Експериментальне дослідження об`єктів керування. 

 

6. ТЕОРІЯ АВТОМАТИЧНОГО КЕРУВАННЯ 
 Загальні поняття автоматики. Класифікація систем автоматичного 

керування. Методи математичного моделювання елементів автоматичних 

систем та автоматичних систем у цілому. Методи дослідження стійкості та 

аналізу показників якості роботи неперервних, дискретних, лінійних та 

нелінійних автоматичних систем. Методи синтезу автоматичних систем згідно 

із технологічними показниками якості. Питання побудови систем 

автоматичного керування на основі цифрових пристроїв. Методи 

математичного опису та синтезу цифрових систем керування. Елементи 

стохастичної теорії керування. 

 

7. ТЕХНІЧНІ ЗАСОБИ АВТОМАТИЗАЦІЇ 

 Державна система приладів і засобів промислової автоматизації. Сигнали 

технічних засобів автоматизації. Автоматизовані системи управління 

технологічними процесами. 

Регулятори. Виконавчі пристрої. Виконавчі механізми. Давачі. Регулювальні 

органи. Нормуючі перетворювачі. 

 



8. ВИКОНАВЧІ МЕХАНІЗМИ АВТОМАТИЗАЦІЇ 

 Виконавчі механізми за видами споживаної енергії: електричні виконавчі 

механізми: електродвигунові виконавчі механізми: однообертові, 

багатообертові; електромагнітні виконавчі механізми: соленоїдні, 

електромагнітні муфти, індукційні муфти; гідравлічні виконавчі механізми: 

поступальної дії, поворотні гідродвигуни, обертові гідродвигуни. 

 

9. ПРОЕКТУВАННЯ СИСТЕМ АВТОМАТИЗАЦІЇ 

  Обґрунтування алгоритмів керування об`єктами. Обгрунтування вибору: - 

регуляторів, - регулювальних органів, виконавчих механізмів на основі 

використання типових інженерних методик. Оцінка якості функціонування 

систем автоматизації: надійність, економічна ефективність. 

 

10.  АВТОМАТИЗАЦІЯ ТИПОВИХ ТЕХНОЛОГІЧНИХ ПРОЦЕСІВ.  

 МОНТАЖ, НАЛАГОДЖЕННЯ ТА ЕКСПЛУАТАЦІЯ СИСТЕМ 

АВТОМАТИКИ 

Принципи автоматизації типових технологічних об’єктів в АПК – пташників, 

споруд закритого ґрунту (теплиць), свинарників, зерносушарок тощо. Процеси 

вентилювання, водопостачання, сушіння зерна та деревини, керування 

мікрокліматом – температурою та вологістю. Застосування технічних засобів 

автоматизації – локальних регуляторів, частотних перетворювачів, 

програмованих контролерів,  програмно-логічних контролерів, комп’ютерно-

інтегрованих систем для автоматизації типових технологічних процесів в 

сільському господарстві. Програмне забезпечення для налаштування та 

експлуатації приладів – СКАДА-системи, конфігуратори, ОРС-сервери, 

драйвери. Монтаж, налагодження та експлуатація приладів, програмування з 

панелі та з комп’ютера. Дистанційне налаштування приладів та відстеження 

ходу технологічного процесу. 

 

11. РОБОТОТЕХНІКА 

 Основні типи апаратного забезпечення роботів. Основні типи датчиків 

робототехнічних комплексів і принципів їх функціонування. Робототехнічний 

комплекс для обстеження ґрунту. Програмне забезпечення для маніпулятора 

розфасовки молочної продукції. Робототехнічна система виміру показників 

мікроклімату в пташнику. Експертна система робототехнічного комплексу для 

роботи у агресивному середовищі. Інформаційна система управління 

робототехнічним комплексом виміру показників мікроклімату в теплиці. 

12. СУЧАСНІ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ 

 Інтернет речей (загальні поняття). Класифікація систем керування. 

Нейроінформаційні мережі для управління біотехнічних об`єктів. Методи та 

алгоритми навчання штучних нейронних мереж, прогнозування сигналів і 

процесів нейронними мережами, застосування нейронних мереж в системах 

управління динамічними процесами.  

 



13. ПРОМИСЛОВІ КОНТРОЛЕРИ ТА СЕРЕДОВИЩА ДЛЯ ЇХ 

ПРОГРАМУВАННЯ 

Архітектура та внутрішня будова ПЛК. Програмне забезпечення для 

програмування ПЛК. Програмування на мові LD, IL, ST. Програмування на 

язиці FBD, SFC . Програмування HMI. Використання комунікаційних 

протоколів. Розробка SCADA систем. 

 

14. КОМП’ЮТЕРНО-ІНТЕГРОВАНІ ТЕХНОЛОГІЇ 

Контролери для промислових компютерно-інтегрованих систем. 

Комунікаційні можливості контролерів. Програмне забезпечення для систем 

автоматизації. Протоколи передачі даних. Програмування в програмному 

середовищі LabVIEW. Комплекси технічних засобів Arduino. Обмін даними між 

персональним комп’ютером та апаратною обчислювальною платформою 

Arduino. Реалізація SCADA-систем. Системи машинного зору. 
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